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Addendum
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Tillagg for Emotron EMX-D

Detta ir ett tilligg till bruksanvisningen med dokumentnummer:

01-5016-00r0 fér Emotron EMX-D

Valj sprak

Spraket i kontrollpanelens display och menysystem ir som
standard instillt p4 engelska. En av de forsta saker man bor
gora vid driftsittningen ir att vilja det sprak man vill ha i
systemet.

Det finns tva sitt att vilja sprak.

1. Fslj bruksanvisningen och vilj sprak
enligt beskrivningen i kapitel 7.3.1 Drift [210].

2. Du kan dven anvinda vixlingstangenten for att g direkt
till menyn "Sprak [211]”

~¢— LCD-display

<€ Lysdioder

-— Styrtangenter*

- Vaxlingstangent

Funktionstangenter

v
V3

* Ej ansluten

Fig. 2 Kontrollpanel

Vaxlingstangenten och
Loc/Rem-tangenten

= Denna tangent ger dig direkt dtkomst till
'S menyn “Sprak [211]”. Tryck pd den hir

=\oc/

et tangenten om du vill dndra sprak i

menysystemet och kontrollpanelens display.

Sprak [211]

Vilj det sprik som ska anvindas pd displayen och i meny

systemet..
211 Sprak
StppN English
Standard: Engelska
English 0 Engelska ar valt
Svenska 1 Svenska ar valt
Nederlands| 2 Nederlandska ar valt
Deutsch 3 Tyska ar valt
Francais 4 Franska ar valt
Espanol 5 Spanska ar valt
Pycckun 6 Ryska ar valt
Italiano 7 Italienska &r valt
Cesky 8 | Tjeckiska &r valt

o Tryckpa * eller — rills dnskat sprak
visas.

*  Spara/bekrifta valt sprak genom att trycka pa & .
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Sakerhetsinstruktioner

Bruksanvisning

Lis denna bruksanvisning innan du monterar och kér
drivsystemet.

Handhavande av drivsystemet

Montering, idrifttagning, nedmontering av eller dtgirder pa
drivsystemet fir endast utforas av personal som 4r tekniskt
kvalificerad f6r uppgiften. Monteringen méste utforas i
enlighet med lokala standarder.

Oppna styrenheten

FARA: Sl alltid av ndtspanningen innan du
A O6ppnar styrenheten och véanta minst 5 minuter

s att buffertkondensatorerna kan laddas ur.

Vidta alltid limpliga forsiktighetsatgirder innan du 6ppnar
styrenheten. Aven om anslutningarna for styrsignalerna och
brytarna ir isolerade frin nitspdnningen ska du inte vidréra
styrkortet nir drivsystemet ir pa.

Forsiktighetsatgarder som ska vidtas
med en ansluten motor

Om arbete méste utfdras pd en ansluten motor eller pa den
drivna maskinen mdste nitspinningen alltid f3rst kopplas ur
fran drivsystemet. Vinta minst 5 minuter innan du bérjar
arbeta.

Jordning

Styrenheten maste alltid jordas via nitets
sikerhetsjordanslutning.

EMC-bestammelser
For att uppfylla EMC-direktivet dr det absolut nédvindigt
att f6lja monteringsanvisningarna. Alla

monteringsbeskrivningar i denna bruksanvisning f6ljer

EMC-direktivet.

Spanningstester (megger)
Utfér inte spinningstester (megger) pi motorn innan alla
motorkablar har kopplats bort frin drivsystemet.

Kondensering

Om styrenheten flyttas frin ett kallt (lagring) rum till ett
rum dir den monteras kan kondensering férekomma. Detta
kan leda till att kinsliga komponenter blir fuktiga. Anslut
inte nitspanningen forrin all synlig fuktighet har avdunstat.

Felaktig anslutning

Styrenheten skyddas inte mot felaktig anslutning av
ndtspanningen och i synnerhet inte mot anslutning av
ndtspanningen till motorutgingarna U, V och W.
Styrenheten kan skadas p3 detta sitt.

Transport

For att undvika skada forvarar du drivsystemet i sin
originalfdrpackning under transporten. Denna forpackning
ir sirskilt utformad f6r att absorbera stotar under transport.

Restspanning DC-lank

FARA: Nar natspanningen har slagits av kan

det fortfarande finnas farlig spanning i

styrenheten. Vid 6ppning av styrenheten for

installations- och/eller
idrifttagningsaktiviteter maste du vanta minst 5
minuter. Vid ett funktionsfel bor en kvalificerad tekniker
kontrollera DC-ldnken eller vanta en timma innan han/
hon demonterar styrenheten for reparation.

Emotron AB 01-5016-00rO



Emotron AB 01-5016-00rO



Innehall

Sakerhetsinstruktioner...........ccooeeeereeeereinienens 1 5.2.3  KOra drivSsyStemet .......ccceeeeereeceereseeeeeeeee e 17
5.3 Anvanda funktionstangenterna ......cccccocceveveeeeen. 18
INNEhall........cerrrcrcc e 1
6. Manévrering via kontrollpanelen................ 19
1 INtroduktion ... 3 L3 V[T o SO 19
1.1 Leverans och Uppackning......ccceeeeeeeererernesessesensennas 3 6.2 Kontrollpanelen........cooeveeeeesereeseereeeee e 19
1.2 Anvéndning av denna bruksanvisning..................... 3 6.2.1  Displayen -
1.3 StANAAIEN ....vcveeeecereeeeeeeeeeeeeeeseee st sssensensees 3 6.2.2  LysdiodsindiKeringar .......c.oorereeesensenienienieneeneenees 20
1.3.1 Rekommendationer nar det galler EMC.................. 3 6.2.3  Funktionstangenter........cccocvirieneneneneneneseeee 20
1.4 ISArtagning 0ch SKrOtNING ........ocueeecveeecvereeeeeseeeesreneen. 4 6.3 Menystrukturen
141  Kassering av gammal elektrisk och elektronisk 6.3.1 HUuvUdMEeNYN ..o
ULFUSTNING e 4 6.4 Programmering UNder drift...........oowveeereeoreereseenes 21
2. AIIMEN DESKIVIING ..veereereeereereesesemssesenseessenns 5 6.5 Redigera varden i en Mmeny......cccooeeverveeeseerieeseennns 21
) ) L 6.6 Programmeringsexempel ......cccvveerernerresseesieennens 22
2.1 Emotron EMX -D finns med olika vaxellador ........... 5
2.2 L] Lo 7=Y T SR 5 7. Funktionsbeskrivning ........cccccunsemrnssansnnanes 25
2.3 Inbyggda fuNKtioONEr ......ovvecieieeeeeeeee e 6 7.1 SEAIFENSLEF [L00] ervereeeeereeereeereeereeeseeeseeeeseesseeseen
2.3.1  Automatisk renblasning.......cccceeeeeeereereereserserseseeseneas 6 7.2 EMX-D alternativi000] ..eeeeemmeeeeeeereseeeeeeeessseeessenenns
2.3.2  Rotationsvakt 7.2.1  EMX-D parametrar[010]
2.3.3 Visning av den exakta rotationshastigheten........... 6 7.3 Grundinstallningar [200] .
2.3.4 (=Y 1= = 6 731 Drift [210] ...........................................................
2.3.5 Prioritetsbrytare. ... 6 7.4 ViSa referens [300] ... eeeeereeereeseeeseeeseeesereseeesenene
2.3.6 ANAIOZ ULBANE...cueieiceeeeeereeeeeeee e re et eas 6 7.4.1 Visa referensvarvtal [310] .27
2.3.7  Absolut fUKLIZNEL ...cccerererereeee e 6 75 Visa drift/status [700] .....ccoceerrrrerneenereneesieseeniees 27
2.3.8  Skydd av styrennet 0CN MOLOT..c.cvvevevvevvevveveveeveeeeeeees 6 751 DAt [TA0]comeoeeeeeeeeesesmssseeeeeeeeeeeeessssssssseseeeessssssssssens 27
3. INSEAIAION oo eeee e e e e e e 7 7.5.2  Status [T20] ceeceeeecereeeererirereee e 28
31 Grundia de installati 7 7.5.3 Lagrade varden [730]....cccccrvirenrenrenrinienienienisnsinnienns 30
> Mr””t agean et'”i atia '(:(: """""""""""""""""""" ; 7.6 LAMIStA [B00].cmeeorrseeosseeersssseeess oo seeeee s 30
3'3 v oln ering aIZ' rota L(j).nsvat on - . 7.6.1  Larmlista [8L0]...ccceeererererereesiesre e 30
' al @V TEMSKIVANS GlAMEIET rrrsrersrrsserssers e 7.6.2  Aterstall [armiista [BAO] ..ooerroerrocoeesserssceessn 31
34 Kabelanslutningar.......coceverereeneecc e 8
3.4.1 Natkablar.....coeenene 8. Felsokning, diagnoser och underhall......... 33
3.4.2  Motorkablar 8.1 Larm, varningar 0Ch GranSEr ........coueeeeeeeeeesesrinses
3.4.3  EMC-rekommendationer.........ccvvieeninensssnesensenenns 9 8.2 Larmtillstand, orsaker och atgarder
4. SignalansIutNiNZar .....uveereeresesesesessesenns 11 8.2.1 Tekniskt kvalificerad personal ......ccccccceerveerrceennnnen.
41 Styrkort 11 8.2.2  Oppning av frekvensomriktaren.......c.cceveerierienienns
. _yr ort....... e 823 Forsiktighetsatgarder som ska vidtas med en
4.2 PlintansIutningar ......ccceceevrneineesere e 12 ANSIULEN MOTON e 34
4.3 Konfiguration av ingangar 8.2.4  Aterstartlarm ..o 34
d Drytarna .o 12 .
med brytarmna 83  Underhal
4.4 ANSIUtNINGSEXEMPEL..coveireereeeeee e 13
R G- 1 o] - SO OO TR 14 9. Tekniska data......cccccevvmrrnrmnmnssnrnssensnnssannns 37
442 Typerav Styrsignaler ..........ocoweeesnnsceessssssenennns 14 9.1 LY = R SRRS 38
4.4.3 SKEIMNING .t 14 9.2 118 =L O 39
4.4.4  Stromsignaler ((0)4-20 MA)....ccveirrerreeeree e 15
4.4.5 Tvinnade kablar 10. Menyllsta ...................................................... 41
4.4.6  Manuell styrning med 10 k(2 potentiometer ........ 15
. 11 T - 43
O A A\V/S\ v ] o=V o= S 15
5. KOomma iZaANE.....covverererrscersserrssessssnsssmssssens 17
5.1 Ansluta nat- och motorkablarna.........cccecvvveeneennen. 17
5.2 FJArrStyrNing...cocceceeeeeeeeeeeeee e 17
5.2.1  Ansluta styrkablarna och stélla in
rotationNSriktNING .....cc.evieieereee e
5.2.2  Sla pa natspanningen
Emotron AB 01-5016-00rO 1



Emotron AB 01-5016-00rO



1. Introduktion

Emotron EMX-D ir ett varvtalsreglerat drivsystem som ir
speciellt utformat f6r roterande virmevixlare. Systemet
bestar av en inbyggd styrenhet och en motorenhet med
snickvixel som ir hopkopplade med tvé kablar. Styrenheten
drivs av en enfas spinningsforsérjning, 230 V AC, 50/60
Hz.

Obs! Las denna bruksanvisning noggrant innan du
paborjar installationen, anslutningen eller innan du
arbetar med drivsystemet.

Foljande symboler kan forekomma i denna handbok. Lis
alltid dessa innan du fortsitter:

Obs! Ytterligare information som en hjalp for att undvika
problem.

VARNING: Underlatelse att folja dessa
instruktioner kan leda till funktionsfel eller till
skador pa drivsystemet.

1.3 Standarder

De frekvensomriktare som beskrivs i denna bruksanvisning
uppfyller de standarder som fortecknas i Tabelll. Kontakta
din leverantor for en 6verensstimmelseférklaring och
tillverkarens certifikat eller besok www.emotron.se.

1.3.1 Rekommendationer nar det galler

EMC
For att uppfylla det europeiska EMC-direktivet 2004/108/
EG nir det giller elektromagnetisk kompatibilitet maste
foljande forsiktighetsmate vidtas:

¢ Motorkabeln miste monteras si nira virmevixlarens
hélje som méjligt. Om kabeln ar f6r lang bor éverskottet
samlas ihop i form av exempelvis en siffra "8". Det
omride som berdrs av kabeln bér vara sa litet som
mojligt. Eltejp eller buntband kan anvindas for att
astadkomma detta.

instruktioner kan leda till svara personskador for
anvandaren utbver allvarliga skador pa
drivsystemet.

;_\ VARNING: Underlatelse att folja dessa

/7(

Korrekt

Anvandare

Denna bruksanvisning ar avsedd for:
* installationstekniker

e underhillstekniker

* operatorer

e servicetekniker

1.1 Leverans och uppackning

Kontrollera om det finns nigra synliga tecken pé skador.
Informera leverantéren omedelbart om du hittar skador.
Installera inte drivsystemet om en skada hittas.

1.2 Anvandning av denna
bruksanvisning

Kontrollera att programvarans versionsnummer pa forsta
sidan i bruksanvisningen stimmer éverens med
programvaruversionen i styrenheten.

Med hjilp av index och innehallsforteckningen ar det enkelt
att leta upp enstaka funktioner och att ta reda pa hur de
anvinds och stélls in.

Fig. 1 Overflodig motorkabel bor anordnas si att det omride
som berirs dr sé litet som mdjligt.

Det krivs speciella EMC-kopplingar/EMC-forskruvningar.
Ett EMC-filter ir inbyggt i alla EMX-D-enheter.

VARNING: For att overensstamma helt med
A de standarder som anges i tillverkarens
forklaring BILAGA IIB maste de

installationsanvisningar som finns i denna
bruksanvisning foljas till punkt och pricka.

Emotron AB 01-5016-00rO
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Tabell 1 Standarder

Marknad Standard Beskrivning
maskindirektivet 98/37/EEG
EMC-direktivet 2004/108/EEG
Europeiska
Lagspanningsdirektivet 2006/95/EG
WEEE-direktivet 2002/96/EG
Maskinsékerhet - Elektrisk utrustning av maskiner
EN 60204-1 Del 1:. AII.man.na krav. . 3
Maskindirektivet: Tillverkarens certifikat

i enlighet med bilaga 11B

Eldrivna drivsystem med installbart varvtal

EN(IEC)61800-3:2004 Del 3: EMC-krav och specifika testmetoder.

EMC-direktivet: Overensstammelsefdrklaring och
CE-markning
Alla Elektriska drivsystem med instéllbart varvtal 5-1.

EN(IEC)61800-5-1 utg. 2.0 Séakerhetskrav - Elektriska, for varme och energi.

Lagspanningsdirektivet: Overensstammelsefdrklaring och
CE-markning

Klassificering av miljoférhallanden Luftkvalitet kemiska angor, enheten i drift.
Kemiska gaser 3C1, fasta partiklar 3S2.

IEC 60721-3-3 Tillval med belagda kretskort
Enheten i drift. Kemiska gaser 3C2, fasta partiklar 3S2.
uL508C UL Sakerhetsstandard for transformatorutrustning

1.4 Isartagning och skrotning

Drivenheternas skyddskdpor ir tillverkade av
dtervinningsbara material som aluminium, jirn och plast.
Varje drivenhet innehiller ett antal komponenter som kriver
speciell behandling, till exempel elektrolytkondensatorer.
Kretskorten innehiller sma mingder av tenn och bly.
Eventuella gillande nationella bestimmelser for hantering
och atervinning av dessa material méste f6ljas.

1.4.1 Kassering av gammal elektrisk
och elektronisk utrustning

Denna symbol pa produkten eller dess

forpackning indikerar att denna produke maste
limnas pd en insamlingsstation for dtervinning
av elektrisk och elektronisk utrustning.

Genom att se till att denna produkt tas om
hand pa ett korreke sdtt nir den har nare slutet
av sin livslingd férhindrar du méjliga negativa konsekvenser

for miljén och minniskors hilsa som annars skulle kunna bli
en foljd av en felaktig avfallshantering av denna produkt.
Atervinning av material bidrar till att bevara naturens
resurser. Fér mer detaljerad information om dtervinning av
denna produkt ber vi dig att kontakta den lokala
aterforsiljaren av produkten eller besdka var hemsida
WWW.emotron.se.
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2. Allman beskrivning

Emotron EMX-D ir ett varvtalsreglerat drivsystem som ir
speciellt anpassat for roterande virmevixlare. Systemet
bestar av en inbyggd styrenhet och en motorenhet med
snickvixel som ir kopplade med tva kablar. Styrenheten
drivs av en enfas spinningsforsérjning, 230 V AC, 50/60
Hz.

Emotron EMX-D har flera inbyggda funktioner som gor
den idealisk for just denna anvindning:

* Det behovs ingen inledande trimning.
*  Mjukstart/mjukstopp
*  Elektroniskt motorskydd

* Drivsystemet ir utformat for att passa de flesta typer av
styrsignaler.

*  Styringingarna ir galvaniskt isolerade.
*  Systemets driftstatus kan visas.
* Hog effektivitet

Dessutom har drivsystemet en inbyggd linearitetsfunktion
som anger ett linjart forhéllande mellan styrsignalen och
virmevixlarens verkningsgrad istillet for att ha en
rotationshastighet som &r proportionell med styrsignalen.
Detta ger goda férutsittningar for en stabil
temperaturreglering.

Motorvarvtal
varv/minut

200 | (- 100 %

Renblasning
2 varv/10 min

Motorvarvtal

varv/minut

1354 - 100 %
Renblasning

}CC

65 1 : Styrsignal
} P t \
05 15 10

Fig. 3 Forhillande mellan styrsignal och motorvarvtal vid
anvindning av MCC- parametrar. Mer information
om detta finns i kapitel 7.2.1 sida 25.

2.1 Emotron EMX -D finns med
olika vaxellador

m?:n(::ar Benamning Utvaxling var‘\,j)l(neilnu t
01-5071-00 Eg"étl’ motor 1 40,3:1 8-200
01507110 | L atghonde are
01-5072-00 Egéa motor | 45 5:1 5-135

01-5070-00 | EMX-D styrenhet

2.2 Tillbehor

Foljande artiklar kan bestillas separat:

15V 10; v Styrsignal Ordernr Beskrivning

01-5073-00 Kabelgenomforingssats

Fig. 2 Forhillande mellan styrsignal och motorvarvtal - g g

Normalt utforande. 01-4995-00 3,1 m PTC-kabel 2 x 0,75 mmz, skirmad
01-4995-10 | 2,9 m motorkabel, 4 x 1,5 mm?, skirmad
01-5074-00 Rotationssensor med magnet och skidrmad
kabel.
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2.3 Inbyggda funktioner

2.3.1 Automatisk renblasning

Onm styrsignalen sjunker under 1,5 V vrids virmevixlaren
ungefir 15° var tionde minut. Detta liga varvtal
(genomsnittlig rotationshastighet) méjliggdr ingen
virmedverforing utan sikerstiller att rotorn hills ren genom
renblasning.

2.3.2 Rotationsvakt

Rotationsvakten kontrollerar att virmevixlarens rotor
faktiskt roterar. En magnet som 4r monterad p4 rotorns
omkrets utloser en pulssensor en ging under varje varv. Om
driviemmen gir sonder stoppar virmevixlarens rotor och ett
larm utléses. Motorn roterar kontinuerligt oberoende av om
ett larm indikerar att den har stoppat. Tiden dill ett larm 4r
10 minuter vid minimal rotationshastighet (Renblasning)
och 24 sekunder vid maximal rotationshastighet.
Rotationsvakten ir ¢j i funktion nir systemet genomgér
renblasning.

Magneten och impulssensorn bestills separat.

2.3.3 Visning av den exakta
rotationshastigheten

Den exakta rotationshastigheten for virmevixlarens rotor
visas som varv/minut om en rotationsvakt ir ansluten.

2.3.4 Larmrela

Ett inbyggt reld utoser ett larm vid:
* for hdg nitspinning.

* for lag ndtspinning.

*  verlast i motorn.

*  forlust av signalen frdn rotationsvakten, t.ex. om
driviemmen gir av.

2.3.5 Prioritetsbrytare

Vid slutning av den externa potentialfria ingingen roteras
motorn med det forinstillda varvtalet per minut (stills in pa
menyn O14-Prio varvtal). Denna funktion har hogre
prioritet 4n styrsignalerna.

2.3.6 Analog utgang

0-10 V eller 0-20 mA i proportion med den utgiende axelns
varvtal.

2.3.7 Absolut fuktighet

En fuktighetssensor (ingar inte i leveransen fran Emotron)
kan anslutas till en extern omvandlare och reglerar
motorns varvtal med hjalp av styrsignalingangen.

2.3.8 Skydd av styrenhet och motor

Styrenheten ir utrustad med Svervakning av bade éver- och
underspinning i nitspanningen. Nir stromforsdrjningen
okar eller sjunker utanfér de forinstillda grinsvirdena,
stoppas styrenheten och motorn. Nir nitspinningen blir
normal igen startas motorn automatiskt igen.

Styrenheten har ett elektroniskt motorskydd mot verlast
och ett inbyggt PTC-skydd. Vid éverlast bryts
spanningsforsorjningen till motorn. Det gér inte att starta
om drivsystemet forrin PTC ir nerkylt. Detta kan ta minst
1 minut.

6 Allman beskrivning
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3. Installation

3.1 Grundlaggande
installation

3.2 Montering av
rotationsvakten

Styrenhet

Motor

Fig. 4 Emotron motor och styrenhet for roterande
virmevixlare

Drivenheten (motor plus vixel) ir monterad pa det fiste
som 4r placerat i virmevixlaren och styrenheten ir monterad
pd en limplig plats antingen i virmevixlarens holje eller i
exempelvis ett kontrollrum. Vibrationsdimpande material,
t.ex. infistningar av vibrationsdimpande gummi, bér
monteras mellan motorn och motorfistet.

Monteringsschema for styrenheten

Magnet

Varmevaxlarens rotor

Rotationssensor

Amm

Fig. 6 Rotationsvakt

Magneten till rotationsvakten monteras pd virmevixlarens
omkrets. Om héljet runt rotorn dr magnetiskt méste
sensormagneten isoleras fran héljet. Rotationssensorn
monteras si att det sikerstills att det r ett avstdnd pd 5-8
mm mellan magneten och sensorn, se Fig. 6.

3.3 Val av remskivans
diameter

Tabell 2 Val av remskivor for virmevixlare med olika
diametrar och olika utvixling.

1285 3

l[a 5
® g 13 (2

10

46
396

g7

2026

Utvaxling 10,3:1 Utvaxling 15,5:1

Rotor Remskive, Rotor | Remskive,| Rotor

diameter | diameter varvtal | diameter | varvtal
mm mm varv/min mm varv/min

2500 100 5.4

3000 125 5.6

3200 150 9.4 125 5.3

3500 180 10.3 150 5.8

3800 180 9.5

4200 200 9.5

4600 224 9.7

5000 250 10.0

5500 250 9.1

Fig. 5 Styrenhetens monteringsschema

Emotron AB 01-5016-00rO
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3.4 Kabelanslutningar

3.4.1 Natkablar

Dimensionera nitkablarna i enlighet med lokala
bestimmelser. Kabeln méste klara belastningsstrommen.

* Det ir inte nodvindigt att anvinda skirmade kablar f6r
att uppfylla EMC-kraven.

* Anvind virmeresistenta kablar, +60°C eller hogre.

* Dimensionera kablarna och sikringarna i enlighet med
lokala bestimmelser och motorns mirkstrom. Se kapitel

9. sida 37.

¢ Frekvensomriktarna har en omalad baksida och de ir
darfor limpliga f6r montering pé en omélad
monteringsplatta.

Anslut nitkablarna enligt Fig. 7 och Tabell3.

Tabell 3 Nit- och motoranslutning

L, N Natspanning, 1-fas

PE Skyddsjord (skyddad jord)
% Motorjord

TRYAY Motorutgang, 3-fas

3.4.2 Motorkablar

VARNING! Det finns spanning kvar i systemet
A under fem minuter efter att natspanningen har

kopplats ur.

%
b

D PTC-anslutning

g @
il
o

©
O O Q

——— e e ———

SO

\
Skarmad anslutnin

Néatanslutning av motorkablar

Motorkabelanslutning

Foljande kablar méste anslutas mellan motorenheten och
styrsystemet.

*  Motorkabel: Fyrtradig, 1,5 mm? skiirmad.
*  PTC-kabel: Tvitridig, min. 0,75 mm?.

Om kablarna forlings maste du se till att skirmningen
skarvas omsorgsfullt.

En extern sikring maste alltid finnas. 10 AT.

En sikerhetsbrytare bér installeras mellan nitspinningen
och styrenheten. Observera att om nitspanningen franskiljs
utloses ett larm som indikerar ett stromavbrott.

VARNING! Installera inte en brytare mellan
A motorn och styrenheten.

Fig. 7 Nit-, motor- och PTC-anslutningar till styrenheten.

8 Installation
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O

Motorkablar

PTC-kablar X

fran Skarmade anslutningar fran styr-
styrenhet enhet
(rédmarkerade | .

kablar) — Motorjord

Fig. 8  Motor- och PTC-kabelansluining till motor, 3-fas och
skyddsjord plus PTC-kablar, alla skirmade.

Kabelsats

Kablarna fér koppling av motorn och styrenheten kan
bestillas separat som en sats som bestar av foljande:
Motorkabel, 2,9 meter: 4 x 1,5 mm? skirmad och 3,1 meter
PTC-kabel, 2 x 0,75 mm? skirmad med rédmarkerade
kablar. Se kapitel 2.2 sida 5.

3.4.3 EMC-rekommendationer

For att uppfylla kraven nir det giller elektromagnetisk
kompatibilitet (EMC) som stills i det europeiska direktivet
2004/EEG ir det viktigt att f6lja de instruktioner som
bifogas. EMX-D har ett inbyggt EMC-filter.

Foljande bér observeras for EMX-D:

¢ Skidrmad kabel miste anvindas till motorkabeln, PTC-
kabeln och styrkabeln samt kabeln till rotationsvakten.
Skdrmningarna méste anslutas till chassit/jord med
kabelklimmor av metall.

¢ Nitkablarna och larmkabeln behéver inte skirmas.

*  Den skirmade motorkabeln maste placeras mot ett
metallstdd, till exempel virmevixlarens rotorhdlje.
Skirmningen maste anslutas till chassit pi bide motorn
och styrenheten. Kabelklimmor av metall bor anvindas.

* Styrkablarna méste skdrmas. Skirmningen maste
anslutas till chassit/jord med kabelférskruvningar av
metall. Kabeln till rotationsvakten méste ocksa skirmas.

a8

Motor

Styrenhet
EMX-D
- Larmkabel
Styrkabel,
. skarmad
Nat-
kabel
Kabel till
rotationsvakt,
skarmad
Motorkabel,
skérmad PTE)—ka bel,
skarmad

O,

Fig. 9 EMC-anpassad installation av EMX-D

Emotron AB 01-5016-00rO
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4. Signalanslutningar

4.1 Styrkort

Fig. 10 visar skissen 6ver styrkortet dir de delar som ir
viktigast for anvindaren ir placerade. Aven om styrkortet ir
galvaniskt isolerat fran elnitet bér du av sikerhetsskil inte
gdra ndgra dndringar nir nitspinningen ir pa!

VARNING: Sla alltid av natspanningen och
vanta minst 5 minuter sa att
DC-kondensatorerna kan laddas ur innan du
ansluter styrsignalerna eller andrar lage for
nagon av brytarna.

Omkopplare
1 S1y 12y 1S3y 1S4y

Kontrollpanel

Relautgangar

Styr signaler £} anvénd
12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 41 42 43
1 AO01 A02 + D4 DI5 DI6 DI7 DO1 DO2 DI8 N
Ej anvand
X1'1 2 3 4 5 6 7 8 9 o 31 32 33 51 52
+10V AlI1 Al2 AI3 A4 -10V L DI1 DI2 DI3 +24V NC C NO X3
RO1

Fig. 10 Styrkorsskiss

Emotron AB 01-5016-00rO
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4.2 Plintanslutningar

Kopplingssplinten for anslutning av styrsignalerna gar att
komma &t nir frontpanelen har 6ppnats.

Tabellen beskriver standardfunktionerna for signalerna. For
signalspecifikationer hinvisas till kapitel 9. sida 37.

Obs! Normalt slutet oppnas nar relaet ar aktivt och
normalt oppen sluts nar relaet ar aktivt.

Obs! Den maximala totala kombinerade strommen for
utgang 11 ar 100 mA.

Tabell 4 Styrsignaler

4.3 Konfiguration av ingangar
med brytarna

Brytaren S1 anvinds for ate stilla in ingdngskonfigurationen
for den analoga ingingen Anln1 enligt beskrivningen i tabell
5. Se Fig. 10 f6r brytarnas placering.

Tabell 5 Brytarinstillningar

Ingang Signaltyp Brytare
Spanning S1 | U
(standard)

Aninl ST
Strém Y

Plint Namn Funktion (standard)
Utgangar
1 +10V +10 V DC matningsspanning
6 -10vV -10 V DC matningsspanning
7 ovbC Styrsignal -
11 +24 V +24 V DC matningsspanning
12 ovDC Signaljord
15 ovDC Signaljord

Digitala ingangar

8 Digin 1 Start vanster (bakat)
9 Digln 2 Start hoger (framat)
10 Digln 3 Ej ansluten

16 Digln 4 Rotationsvakt

17 DigIn 5 Prioritetsbrytare

18 Digln 6 Max varvtal

19 DigIn 7 Ej ansluten

22 DigIn 8 Ej ansluten

Digitala utgangar

20 Digut 1 Ej ansluten

21 DigUt 2 Ej ansluten

Analoga ingangar

2 Anin 1 Styrsignal +
3 Anin 2 Ej ansluten
4 Anin 3 Ej ansluten
5 Anin 4 Ej ansluten

Analoga utgangar

13 AnUt 1 0-10V, beroende pa varvtalet
14 AnUt 2 Ej ansluten
Relautgangar
31 Sttt
Reld 1 utgang
32 COM 1 Larm, aktivt nar omriktaren ar i
larmtillstand.
Normalt
33 .
Oppet 1

12 Signalanslutningar
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4.4 Anslutningsexempel

Fig. 11 ger en total &versike dver ett anslutningsexempel for
en omrikrare.

o
— L RFI- 1Y
— N fiter Vi
Alternativ for PE|: W
potentiometerstymini __L 1|
1 L~ |
2|
il 78
4 — 79
5| . P |1 |+10vDC .
Y Sgr_s'fg?/' i Anln 1: styrsignal +
7| 4-20mA L 13 -
N 4 Signaljord |12 |— Analog
5 | anut1  [131F ut
16 |-10vDC 14|
T OVDC: styrsignal - %
'S | Digin 1:Start vanster 21]
|9 | Digin 2:Start hoger o
10] 31]
11[+24VDC o 1C£
Rotation monitor | E ovbe 33
DigIn 4: Rotationsvakt
Digln 5: Prioritetsbrytare
Digln 6: Max. varvtal

emotron

* Brytaren S1 &r installd pa U

Fig. 11 Anslutningsexempel
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4.4.1 Kablar

Standardanslutningarna for styrsignaler dr limpliga for
tvinnad bajlig trad av standardtyp upp till 1,5 mm? och for
massiv trad upp till 2,5 mm?.

of ™ ne
| | Iy

Anslutning
av PTC

x‘lﬂ &

Skarmad anslutnin;
| |av signalkablar

Styrsignalkablar

Fig. 12 Anslutning av styrsignalerna och PTC

Obs! Skarmningen av styrsignalkablarna ar nodvandig
for att uppfylla de brustalighetsnivaer som anges i EMC-
direktivet (den reducerar brusnivan).

Obs! Styrkablar maste separeras fran motorn och
natkablarna.

4.4.2 Typer av styrsignaler

Skilj alltid pa de olika typerna av signaler. Anvind en separat
kabel for varje typ eftersom de olika typerna av signaler kan
paverka varandra. Detta ir ofta mer praktiskt eftersom
exempelvis en styrsignal kan anslutas direke till
frekvensomriktaren.

Vi kan skilja mellan foljande typer av styrsignaler:

Analoga ingangar
Spinnings- eller stromsignaler (0-10 V, 4-20 mA) som
normalt anvinds som styrsignaler for varvtal.

Analoga utgangar

Spinnings- eller stromsignaler (0-10 V) vars virde dndras
langsamt eller d4 och d&. I allminhet dr dessa signaler
mitsignaler.

Digital
Spinnings- eller stromsignaler (0-10 V, 0-24 V, 0/4-20 mA)

som endast kan ha tvé virden (hogt eller lagt) och endast
indrar virde d4 och da.

Rela
Relikontakter (0-250 V AC) kan koppla kraftigt induktiva
laster (hjilpreld, lampor, ventiler, bromsar etc.).

. . . Atdragnin
Signaltyp| Maximal tradstorlek gsmoment Kabeltyp
Analoga | Styv kabel: Skérmad

— 0,14-2,5 mm? .
Digital Bojlig kabel: 0,5Nm Skarmad
Rela 0,14-1,5 mm?2 Oskarmad

4.4.3 Skarmning

For alla signalkablar giller att de basta resultaten uppnas om
skirmningen ansluts i bdda dndarna: omriktarsidan och

kallan.

Lat inte signalkabeln 16pa parallellt med nit- och
motorkabeln. Om signalkablarna maste korsa nit eller
motorkablarna, rekommenderar vi att deta gors med 90°
vinkel.

14 Signalanslutningar
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4.4.4 Stromsignaler ((0)4-20 mA)

En strdmsignal som (0)4-20 mA 4r mindre kinslig for
stdrningar dn en signal pd 0-10 V i och med att den ir
ansluten till en ingdng som har en ligre impedans (250 Q)
in en spinningssignal (20 kQ). Det dr dirfor mycket
limpligt att anvinda stromsignalsignaler om kablarna dr
lingre dn nigra meter.

4.4.5Tvinnade kablar

Analoga och digitala signaler ir mindre kinsliga for
stérningar om de kablar som de gir genom ir "tvinnade".
Detta ir sirskilt limpligt om skdrmning inte kan anvindas.
Genom tvinningen av tridarna minimeras de ytor som
exponeras. Detta innebir att ingen spinning kan induceras i

stromkretsen till eventuella hogfrekventa (HF) storningsfilt.

4.4.6 Manuell styrning med 10 kQ
potentiometer

Drivsystemet kan enkelt styras manuellt med hjilp av en 10
kQ potentiometer som ansluts pd foljande sitt:

REIERENE

Fig. 13 10 k) potentiometer

4.4.7 Avstangning

Om man vill stinga av virmevixlaren, till exempel pa
natten, kan detta goéras med ett reld som ir seriekopplat till
styrsignalen. Detta reld bryter signalen till styrsignalplint
nummer 2. P4 detta sitc utldses inget larm om avbrott i
spanningsforsorjningen uppstar. Styrsignalen kan
naturligtvis ocksa reduceras till ett minimivirde for att
uppna samma resultat. Om styrsignalen ir ldg eller saknas
kopplar drivsystemet om till renblasningslige.

Emotron AB 01-5016-00rO
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5. Komma igang

Detta kapitel ir en stegvis guide som visar det snabbaste
sittet att fi motoraxeln att rotera.

Forst finns det allmin information om hur man ansluter
nit-, motor- och styrkablar. Nista avsnitt beskriver hur man
anvinder funktionstangenterna pa kontrollpanelen. I det
efterféljande exemplifieras hur man programmerar/stiller in
och kér omriktaren och motorn.

5.1 Ansluta nat- och
motorkablarna

Dimensionera nit- och motorkablarna i enlighet med lokala
bestimmelser. Kabeln miste klara omriktarens
belastningsstrom.

Anslut nitkablarna och motorkablarna i enlighet med

kapitel § 3.4.1Nitkablar, sida 8, § 3.4.2Motorkablar, sida 8.

5.2 Fjarrstyrning
I detta exempel anvinds externa signaler for att styra
omriktaren/motorn.

5.2.1 Ansluta styrkablarna och stalla
in rotationsriktning

S& hir utfér du minimikabeldragningen for start.
I detta exempel (Fig. 14) kérs motorn/omriktaren med
hégerrotation (medurs).

For att uppfylla EMC-standarden anvind skirmade
styrkablar med flitad bjlig trad upp till 1,5 mm? eller
massiv trad upp till 2,5 mm?.

1. Anslut ett referensvirde mellan plint 7 (signaljord) och 2
(Anln 1) som i Fig. 14.

Fréan fabriken finns det en bygling mellan plint 11(+24 V
DC) och 9 (Digln2, Start hoger for ate stélla in motorn pa
hégergang (medurs).

2. Fér fjirrstyrning tar du bort byglingen och ansluter en
extern startknapp mellan plint 11 och 9 som i Fig. 14.
Om du vill ha motorn i viinstergdng anvinder du plint
11 och 8 istillet.

€eeee

Referens +
0-10V  ov—

Start framat I[TS

(hogergang) ISk

B 41
42
43

£X

Fig. 14 Inkoppling

5.2.2 Sla pa natspanningen
Montera frontskyddet pd omriktaren. Nir nitspinningen
slas pa kors den inbyggda flakeen i omriktaren i 5 sekunder.

5.2.3 Kora drivsystemet

Nu ir installationen slutférd och du kan trycka pd den
externa startknappen for att starta motorn.

Nir motorn ir iging dr nitanslutningarna OK.

Emotron AB 01-5016-00rO
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5.3 Anvanda
funktionstangenterna

- -
PREV

[300] —»[700] <~ - 800

|

[70] — [720

;::,lT;:

+ - S

Fig. 15 Exempel pd menynavigering vid kontroll av
omriktarens status

P ga till en lagre menyniva eller bekrafta andrad
ENTER installning

ga till en hogre menyniva eller ignorera andrad

Esc installning
- ga till nasta meny pa samma niva
NEXT

« ga till foregaende meny pa samma niva
PREV

+ Oka vardet eller andra valet

- minska vardet eller &ndra valet

18 Komma igang
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6. Manovrering via kontrollpanelen

I detta kapitel beskrivs hur kontrollpanelen anvinds.

6.1 Allmant

Kontrollpanelen visar status f6r omriktaren och anvinds for
ate stélla in alla parametrar.

Obs! Det gar att kora omriktaren utan att
kontrollpanelen ar ansluten. Installningarna maste da
vara gjorda sa att alla styrsignaler ar installda for extern
anvandning.

6.2 Kontrollpanelen

~<4— LCD-display

-€— Lysdioder

-¢— Styrtangenter*

oleln
A

A -q— Vaxlingstangent*
<«
E

Funktionstangenter

y

* Ej ansluten

Fig. 16 Kontrollpanel

6.2.1 Displayen

Displayen dr bakgrundsbelyst och bestdr av tva rader med
plats f6r 16 tecken vardera. Displayen ir uppdelad i sju
omraden.

De olika omradena pa displayen beskrivs nedan:

A B C D
| 1A |
100 mm Normal
KOriN 64,1rpm
| |
E F G

Fig. 17 Displayen

Omride A: Visar den aktuella menyns nummer (3 tecken).

Omrade B Indikerar att menyn ir i vixlingsslingan.

Omrade C Rotationvaktens indikeringar, blinkar varje
gang rotationssensorn aktiveras.

Omrade D: Visar den aktiva menyns rubrik.

Omride E: Visar status for omriktaren (3 tecken).
Foljande statusindikeringar dr mojliga:

AccC : Acceleration

Ret : Retardation (inbromsning)
KOr : Motorn gar

Lrm : Larm

Stp : Motorn ir stoppad

Ubg : Drift vid spinningsgrins
Vbg : Drift vid varvtalsgrins
Sbg : Drift vid stromgrins

Mbg : Drift vid vridmomentgrins
OT : Drift vid temperaturgrins
Lsp : Drift vid ldg spinning

Omride F: Visar A.

Omride G:Detta omrade visar virdet f6r det aktiva
parameterlarmet och rotationslarmet eller
---- om det inte finns nigon signal frin
rotationssensorn.

700 Draftt/Status
StpiN

Fig. 18 Exempel menynivd 1

710 Drift
StpRy

Fig. 19 Exempel menynivi 2

/17 Utspanning
StpfyIM1: 400 V

Fig. 20 Exempel menynivi 3

Emotron AB 01-5016-00rO
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6.2.2 Lysdiodsindikeringar

Symbolerna pa kontrollpanelen har féljande funktioner:

6.2.3 Funktionstangenter

Funktionstangenterna anvinds for att hantera menyerna och
de anvinds dessutom for programmering och avlisning av

alla menyinstillningarna.

Tabell 7 Funktionstangenter

Kor Larm Spanning ga till en lagre
Gron R6d Gron <_| ENTER- menyniva
. o ENTER tangenten: bekrafta andrad
Fig. 21 Lysdiodsindikeringar installining
Tabell 6 Lysdiodsindikering ga till en hogre
J ESC- menyniva
Funktion ESC tangenten: ignorera andrad
Symbol instélining
TILL Blinkar FRAN T
ga till foregaende
A nni Ani meny pa samma
s'“(';:'é“r:;'g Spanning till | —— _ fsrg‘z””'”g - PREV- iV
PREV | tangenten: g4 till en viktigare
i i siffra i redigeringslaget
LA.BM Omr||§tar<ﬂa ! Varning/grans | Inget larm I I 'geringsiag
(rod) larmtillstand PP
ga till ndsta meny
Lyser under 1 —) NEXT- pa samma niva
.. sekund, 1Hz = . NEXT tangenten: ga till en mindre viktig
KQ.R indikerar renblasning Motorn siffra i redigeringslaget
(gron) . . 2 Hz=normalt | stoppad
impuls fran
) motorvarvtal .
rotationsvakten minska ett varde
tangenten -: N DR
f— andra instalining
Oka ett varde
+ tangenten +: . e
andra installining
Fig. 22 Menystruktur
6.3 Menystrukturen
Menystrukturen bestdr av tre nivaer:
Huvudmenyn . .
A Det forsta tecknet i menyns nummer.
Niva 1
Niva 2 Det andra tecknet i menyns nummer.
Niva 3 Det tredje tecknet i menyns nummer.
Denna strukeur ir fsljaktligen oberoende av antalet menyer
per niva.
En meny kan till exempel ha en valbar meny (Visa
referensvirde [310]) eller ocksa kan den ha 10 valbara
menyer (menyn Drift [710]).
Obs! Om det finns mer an 10 menyer pa en niva
fortsatter numreringen i alfabetisk ordning.
20 Manévrering via kontrollpanelen Emotron AB 01- 01-5016-00rO




PREV NEXT
—>
MAIN MENU 300
PREV NEXT

ENTER lT ESC

SUBMENU1 (__

(tens)

A
ENTER | ESC

727

726

SUBMENU 2
units) 722

(

PREV NEXT
+—>

Fig. 23 Menystruktur

6.3.1 Huvudmenyn

I detta avsnitt far du en kort beskrivning av funktionerna pa
huvudmenyn.

100 Normal vy

Visas vid start. Denna meny visar aktuell processtatus. Om
rotationsvakten ansluts visas det aktuella varvtalet for
virmevixlarens rotor.

300 Referensvarvtal

Visar referensvarvtal

700 Drift och status

Visar alla driftdata som frekvens, last, effekt, strom etc.

800 Larmlista

Visar de senaste 10 larmen i larmminnet.

000 EMX-D alternativ

P4 dessa menyer 4ndras instillningarna for driften.

6.4 Programmering under drift

De flesta av parametrarna kan dndras under drift utan att
omriktaren stoppas. Parametrar som inte kan dndras ir
markerade med en ldssymbol pa displayen.

Obs! Om du forsoker andra en funktion under drift som
endast kan dndras nar motorn ar stoppad visas
meddelandet "Stanna forst".

6.5 Redigera varden i en meny

De flesta virden pa den andra raden i en meny kan dndras pd
tvé olika sitt.

013 MaxVarvtal
Stp 200

Alternativ 1

Om du trycker pa tangenten + eller - for att indra ett virde
blinkar markéren till vinster pd displayen och virdet 6kas
eller minskas nir du trycker pé ritt knapp. Om du haller
tangenten + eller - intryckt 6kar eller minskar virdet
kontinuerligt. Om du hiller tangenten intryckt 6kar
indringshastigheten. Tryck pa Enter for att bekrifta virdet.

015 Renblas.tid
Stpl} 2,00 s

A__ Blinkar

Alternativ 2

Tryck pa tangenten + eller - for att komma till
redigeringslaget. Tryck sedan pé tangenten Prev eller Next
for att flytta markoren dill positionen lingst ut till hoger for
det virde som ska dndras. Markéren far det valda tecknet att
blinka. Flytta markoren med tangenten Prev eller Next. Om
du trycker pa tangenten + eller - okar eller minskar virdet
vid markérpositionen. Detta alternativ dr limpligt om du
vill géra stora dndringar, t.ex. fran 200 s till 30 s.

Exempel: Nir du trycker pd Next blinkar 4.

015 Renblas.tid
StpEN 4,00 s

Blinkar A

Tryck pa Enter for att spara instillningen och Esc for att
limna redigeringsliget.

Emotron AB 01-5016-00rO
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6.6 Programmeringsexempel

Féljande exempel visar hur man programmerar och gor

dndringar i installningarna och virdena.

Den blinkande markéren indikerar att en dndring har dgt

rum men att den inte har sparats igen. Om det blir

stromavbrott i detta dgonblick sparas andringen inte.

Anvind tangenten ESC, Prev eller Next for att fortsitta och

ga till andra menyer.

Exempel 1
Stidnga av rotationssensorn
100 Normal

Stply 29,5 varv/

-

PREV

000 EMX-D alt.
Stp

«l

ENTER

010 EMX-D param.
Stp

«l

ENTER

011 Rot. sensor
Stp Till

eller

+ —

011 Rot. sensor
Stp Fran

A Blinkar
«l

ENTER

Meny 100 visas efter
start.

Tryck pa Prev for meny
[000].

Tryck pa Enter for
meny [010].

Tryck pa Enter for
meny [011].

Trvek pa tangenten
+ eller = foratt
andra "Till" till "Fran"

Exempel 2
Andra renblasningstiden
100 Normal
StpiN 29,5 rpm
-
PREV

000 EMX-D alt.
Stpp

«l

ENTER

010 EMX-D param.
Stp

«l

ENTER

011 Rot. sensor
Stp Till

-

NEXT

015 Renblas. tid
Stp 12

eller

+ —

015 Renblas.tid
Stpl 10

A Blinkar
Pl

ENTER

Meny 100 visas efter
start.

Tryck pa Prev for meny
[000].

Tryck pa Enter for
meny [010].

Tryck pa Enter for
meny [011].

Trvek pa tangenten
wn fyra ganger for
meny [015]

Trvck pa tangenten

+ eller — tills
Onskat varde har
natts”

015 Renblas.tid
Stp 10

Spara det andrade
vardet genom att
trycka pa Enter.

011 Rot. sensor

Stp Fran

Spara det andrade
vardet genom att
trycka pa Enter.

Fig. 24 Programmeringsexempel 1 Stinga av rotationssensorn

Fig. 25 Programmeringsexempel 2, Andra renbldsningstid
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Exempel 3
Andra hallmoment fran Fran «ill Till

100 Normal
StpiN 29,5 rpm
-
PREV

000 EMX-D alt.
Stp

«l

ENTER

010 EMX-D param.
Stp

«l

ENTER

011 Rot. sensor

Meny 100 visas efter
start.

Tryck pa Prev for meny
[000].

Tryck pa Enter for
meny [010].

Tryck pa Enter for

000 EMX-D alt.
Stp

«l

ENTER

010 EMX-D param.
Stp

«l

ENTER

011 Rot. sensor

Meny 100 visas efter
start.

Exempel 4
Anvindning av fuktighetsrotor i férekommande fall.
100 Normal
StpiN 29,5 rpm
-~
PREV

Tryck pa Prev for meny
[000].

Tryck pa Enter for
meny [010].

Tryck pa Enter for

Stp Till meny [011]. Stp Till meny [011].
—) -
NEXT NEXT
017 HalTmoment Tr_\:ﬁk pa tangenten 018 MCC Tr_\:ﬁk pa tangenten
o wr sex ganger for o v sju ganger for
Stp Fran meny [017] Stp Fran meny [018]
+ +
017 HETTmoment] 1o pa tansenten 018 MCCl  Trvok pa tansenten
Stp Till + eller — fératt Stpl Till + eller — foratt
andra "Till" till "Fran" andra "Fran" till "Till"
A Blinkar A___ Blinkar
! !
ENTER ENTER
2 Spara det andrade Spara det andrade
017 HalImoment dote . 018 MCC dets ¢
- vardet genom a - vardet genom a
Stp Till trycka pa Enter. Stp Till trycka pa Enter.

Fig. 26 Programmeringsexempel 3, Aktivera héillmomenter.

fuktighetsroror

Fig. 27 Programmeringsexempel 4, Anvindning av en
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7. Funktionsbeskrivning

Detta kapitel beskriver menyerna och parametrarna i
programvaran. Hir finns en kort beskrivning av varje

funktion och information om standardvirden, omriden etc.

Obs! Funktioner som ar markerade med tecknet @ kan
inte andras i driftlage.

Beskrivning av tabellens utformning

Meny nr Menynamn
Status Valt varde
Standard:
Val eller omrade Beskrivning

Installningarnas upplésning

Upplésningen for alla omradesinstillningar som beskrivs i
detta kapitel 4r tre signifikanta siffror. Undantag 4r

varvtalsvirden som presenteras med fyra signifikanta siffror.

Tabell8 visar uppldsningarna for tre signifikanta siffror.

Tabell 8
Upplosning med tre siffror
0.01-9.99 0.01
10.0-99.9 0.1
100-999 1
1000-9990 10
10000-99900 100

7.1 Startfonster [100]

Denna vy visas vid varje start. Under driften visas menyn
[100] automatiskt om tangentbordet inte anvinds under 5
minuter. Som standard visas den aktuella processtatusen.
Om rotationsvakt ansluts, visas det aktuella varvtalet for
virmevixlarens rotor.

100 Normal
SL N 0,0 rpm

7.2 EMX-D alternativ[000]

Denna meny innehéller specialfunktioner for anvindningen
av den roterande virmevixlaren.

7.2.1 EMX-D parametrar[010]

Val och instillningar av de olika parametrarna fér processen.

Rotationsvakt [011]

I denna meny anger du om du har rotationsvakten ansluten

eller inte.
011 Rot. sensor
Stpgy Till
Standard: | Till
Till Rotationsvakt ansluten
Fran Ingen rotationsvakt ansluten

Vaxelladans utvaxling 012]

Denna meny anvinds for att specificera vilken vixellada som
anvinds. Normalt behéver detta virde inte dndras. For att
vara pa sikra sidan kan du ta reda pa vilken vixelldda du har
med hjilp av informationsplaten och vilja ritt utvixling.
Om MCC viljs (meny O18) indras utvixlingen automatiskt
frin 10,3 till 15,5.

012 Utvaxiing
StppN 10,3
Standard: | 10.3
10,3 Vaxellada 10,3:1
15,5 Véaxellada 15,5:1

Maximalt motorvarvtal [013]

Stéll in max. varvtal f6r den utgdende axeln (motorvarvtal)

013 MotorMaxvarv

Standard: 200 varv/minut
Omrade 0 - 200 varv/minut
Upplésning 0,01
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Motor prio ref [014]

Hir kan du stilla in 6nskat varvtal for den utgdende axeln

att vixla till om plint 17 och 11 kortsluts.

014 MotorPrioRefT

MCC funktion[O18]

Specialmeny for fuktighetsrotorer (i forekommande fall).
Anvinds inte vid normalt bruk. I detta lige finns det en
speciell overféringsfunktion. (Fig. 3, sida 5).

StpiN 200rpm
Standard: 200,00 varv/minut
Omrade 0-200 varv/minut
Uppldsning 0,01 varv/minut

018 MCC
StpiN Fran
Standard: Fran
Fran 0 | Normal drift
Till Véxla meny 012, 13, 14, 15 och 16

Renblasningstid [015]

Denna funktion anvinds for att stilla in 6nskad
renbldsningstid. Detta innebir att rotorn roterar under den
instillda tiden (renbldsningstid) var tionde minut.

Om du stéller in MCC till "Till" dndras foljande virden:

Meny

Instéllning

Véxellddans utvaxling [012]

15.5

015 Renblas.tid
StpiN 12s
Standard: 12s
Omrade 0-30s
Uppldsning 0,001s

Renblasningsvarvtal [016]

Hir kan du stilla in 6nskat varvtal for den utgdende axeln
under renblisning.

016 Renblas.varv

Maximalt motorvarvtal [013]

135 varv/minut

Motor prio ref [014]

135 varv/minut

Renblasningstid [015]

12s

Renblasningsvarvtal [016]

6,75 varv/minut

MCC-tid [019]

Tid for stillestind. Standardvirdet bér normalt inte dndras.
Standardvirdet (0,0 s) innebir kontinuerligt MCC-lige.

StpN 10rpm
Standard: 10 varv/minut
Omrade 0 - 200 varv/minut
Uppldsning 0,01 varv/minut

019 MCC-tad
StpEN 0,0s
Standard: 0,0s
Omrade 0,0-30s
Upplosning 0,001s

Hallmoment [017]

Om styrsignalen 4r ldg och du inte vill ha virmedtervinning
kan det hiinda att fliktarna fir virmevixlarens hjul att
rotera. For att undvika detta kan du anvinda ett hillmoment
som gor att rotorn star still genom elektronisk bromsning.

017 Hallmoment
StpiN Fran

MCC-varvtal [O1A]

I denna meny kan du stilla in MCC-varvtalet.

Standard: | Fran

Fran Inget hallmoment

Till Hallmoment Till

01A MCC-varvtal
StpiN 6,5rpm
Standard: 6,5 varv/minut
Omrade 0 - 200 varv/minut
Uppldsning 0,01 varv/minut
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Efterslapningskompensation [01B]

I denna meny kan du vilja att anviinda automatisk

efterslipnings(slip)kompensationen eller inte. Normalt bér

denna alltid vara Till.

O1B SHKipkomp

Stpl Till
Standard: Till
Till Efterslapningskompensation
Fran Ingen efterslapningskompensation

7.3 Grundinstallningar [200]

Menyn for grundinstillningar.

7.3.1  Drift [210]

Sprak [211]

Vilj det sprak som ska anvindas pa displayen.

211 Sprak

StppN English
Standard: Engelska
English 0 Engelska ar valt
Svenska 1 Svenska ar valt
Nederlands | 2 Nederléndska &r valt
Deutsch 3 Tyska ar valt
Francais 4 Franska ar valt
Espanol 5 Spanska ar valt
Russian 6 Ryska ar valt
Italiano 7 Italienska ar valt
Cesky 8 | Tjeckiska &r valt

7.4 \Visa referens [300]

Visar aktivt referensvirde.

7.4.1 Visa referensvarvtal [310]

I denna meny [310] visas virdet for den aktiva

referenssignalen.

310 Visa ret

Stp 0O rpm
Standard: 0 varv/minut

7.5 Visa drift/status [700]

Meny med parametrar for visning av alla faktiska driftdata,

till exempel varvtal, moment, effeke etc.

7.5.1 Drift [710]

Processvarde [711]

Processvirdet ir en visningsfunktion som visar det faktiska

varvtalet fr den utgdende axeln.

711 Processvarde

Stp rpm
Enhet varv/minut
Upplésning 0,01 varv/minut
Varvtal [712]
Visar det aktuella motorvarvtalet.
/12 Varvtal
Stp rpm
Enhet: varv/minut
Uppldsning: 0,01 varv/minut
Vridmoment [713]

Visar det aktuella vridmomentet for den utgiende axeln.

713 Vridmoment
Stp 0,0 Nm

Enhet: Nm

Upploésning: 0,14 Nm

Axeleffekt [714]

Visar den aktuella axeleffekten.

Stp

|714 Axeleffekt

W

Enhet: W

Uppldsning: 1w
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Elektrisk effekt [715] Kylflansens temperatur [71A]

Visar den aktuella elektriska uteffekten. Visar kylflinsens aktuella temperatur.
/15 EN effTekt /1A Kylftlans tmp
Stp kw Stp °C
Enhet: kW Enhet: °C
Uppldsning: 1w Uppldsning: 0,1
Strom [716] 7.5.2 Status [720]

Visar den aktuella utstrémmen.

Omriktarens status [721]

/16 Strom Indikerar frekvensomriktarens totala status.
Stp A
Enhet: A 721 Drafttstatus

Upplsning: | 0,1 A Stp 1/222/333/44

Fig. 28 Omviktarens status

Utspanning [717]

Visar den aktuella utspinningen. Vieni
|sn.||.1gspo Status Varde
sition
/17 Utspanning 1 > P
arameterinstéalinin
Stp Vv netaining
Kalla for
Enhet: Vv 222 referensvarde “Ext(extern)
Uppldsning: 0,1V Kalla till kommandot i
333 Kor/Stopp/Aterstall | EXUExter)
-TL (vridmomentgrans)
Frekvens [718] -SL (varvtalsgrans)
Visar den aktuella utfrekvensen. 44 Grénsfunktioner -CL (strémgrans)
-VL (spanningsgrans)
----Ingen grans aktiv
718 Frekvens

St Hz
P Exempel: "A/Ext/Ext/TL"
Enhet: Hz Detta betyder:
— A: Parameteruppsittning A ir aktiv.
Uppldsning: 0,1 Hz
Ext: Referensvirdet kommer fran plint 1-22.
. . . Ext: Kommandona Kér/Stopp kommer frin plint

DC-lankspanning [719] Lo, PP P
Visar den aktuella DC-linkspinningen. TL: Viidmomentgrins aktiv.

719 DC-spanning
Stp Vv

Enhet: \"

Uppldsning: 1V
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Varning [722]

Visa det aktuella eller senaste varningstillstindet. En varning
kommer om omriktaren ir nira ett larmtillstind men
fortfarande 4r i drift. Under ett varningstillstind bérjar den
rdda larmlysdioden blinka s linge varningen ir aktiv.

122 Varning
Stp Varn.med

Det aktiva varningsmeddelandet visas I menyn [722].
Om ingen varning ir aktiv visas meddelandet "Inget fel".

Det finns en lista med alla varningar i Tabell 9, sidan 33.

Status for digital ingang [723]

Indikerar de digitala ingdngarnas status. Se Fig. 29.

Digln 1
Digln 2
Digln 4
Digln 5
Digln 6
Digln 7

N NN N =

Positionerna ett till dtta (4s frin vinster till héger) indikerar
statusen for den tillhérande ingdngen:

1 Hog
0 Lag

Exemplet i Fig. 29 indikerar att Digln 1,
Digln 3 och Digln 6 4r aktiva i detta gonblick.

723 Digln Status
Stp 1010 010

Fig. 29 Exempel pa status for digital inging

Status for digital utgang [724]

Indikerar de digitala utgingarnas och reliernas status. Se Fig.

30.

RE indikerar statusen f6r relderna pd position:

1 Reldl

2 Reld2

3 Reld3

DO indikerar statusen for de digitala utgingarna pa
position:

1 DigUtl

2 DigUrt2

Statusen fér den tillhdrande utgingen visas.

1 Hog

0 Lag

Exemplet i Fig. 30 indikerar att DigUt1 ir aktiv och att
Digital ut 2 inte dr aktiv. Reld 1 ir aktivt, reld 2 och 3 4r inte
aktiva.

724 DigUtStatus
Stp RE 100 DO 10

Fig. 30 Exempel pa status for digital uiging

Status for analog ingang 1 - 2 [725]

Indikerar status for de analoga ingingarna 1-2.

725 AnIn 1 2
Stp 65 % 0 %

Fig. 31 Status analog inging 1-2

Exemplet i Fig. 31 indikerar alltsa att analog ingéngl ar
akeiv.

Obs! De visade procentvardena ar absoluta varden som
bygger pa in- eller utgangens hela omrade/skala, dvs.
relaterat antingen till 0-10 V eller 0-20 mA.

Status for analog ingang 3-4 [726]
Indikerar status for de analoga ingdngarna 3-4. Dessa
ingingar anvinds normalt inte.

726 AnIn 3 7
Stp 0 % 0 %

Fig. 32 Status analog inging 3-4

Status for analog utgang 1-2 [727]

Indikerar status for de analoga utgingarna Fig. 33. T.ex. om
en 0-20 mA utging anvinds dr virdet 20 % lika med 4 mA.

727 AnUT 1 >
Stp 20 % 0 %

Fig. 33 Status 1 analog utging

Obs! De visade procentvardena ar absoluta varden som
bygger pa in- eller utgangens hela omrade/skala, dvs.
relaterat antingen till 0-10 V eller 0-20 mA.
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7.5.3 Lagrade varden [730]

De visade virdena ir de aktuella virden som byggts upp 6ver
tiden. Virdena sparas vid stromavbrott och uppdateras igen
nir strommen kommer tillbaka.

Drifttid [731]

Visar den totala tid omriktaren har varit i korlige.

finns nio larmlistor [810]—[890]. Nir det tionde larmet
intriffar forsvinner det ildsta larmet..

8x0 Larmmeddel.
Stp h:mm:ss

Enhet: h: m (timmar: minuter)

Omréde: O h:0m-65355h:59m

731 Drifttid
Stp h:m:s

Enhet: h: m: s (timmar: minuter: sekunder)

Omrade: 0h:0m:0s-65535hh:59m: 59 s

Ansluten tid [732]

Visar den totala tid som omriktaren har varit ansluten till
nitspinningen. Det gir inte att nollstilla denna timer.

732 Ansluten tid
Stp h:m:s

Enhet: h: m: s (timmar: minuter: sekunder)

Omrade: Oh:0m:0s-65535h: 59 m: 59 s

Obs! Vid 65535 h: 59 m stannar riakneverket. Den
aterstalls inte till0O h. 0 m.

Energi [733]

Visar den totala energiférbrukningen.

733 Energil
Stp kWh

Enhet: kWh

Omrade: 0,0-999999 kWh

7.6 Larmlista [800]

Huvudmeny med parametrar f6r visning av alla loggade
larmdata. Totalt sparar omriktaren de senaste nio larmen i
larmminnet. Larmminnet uppdateras enligt FIFO-principen
(First In, First Out - forst in, forst ut)). Varje larm i minnet
loggas tidsmissigt enligt drifttidsrdknaren [731]. Vid varje
larm sparas de aktuella virdena for flera parametrar och de ir

tillgingliga for felsékning.

7.6.1 Larmlista [810]

Visar orsaken till larmet och vilken tid det intriffade. Nir ett
larm intriffar kopieras statusmenyerna till larmlistan. Det

810 Ext larm
Stp 132:12:14

Larmmeddelande [811]-[81N]

Informationen frn statusmenyerna kopieras till larmlistan
nir ett larm intriffar.

Larmmeny Kof;:ié(:'at Beskrivning
811 711 Processvarde
812 712 Motorvarvtal
813 713 Vridmoment
814 714 Axeleffekt
815 715 Elektrisk effekt
816 716 Stréom
817 717 Utspanning
818 718 Frekvens
819 719 DC-lankspanning
81A 71A Kylflansens temperatur
81C 721 Omriktarens status
81D 723 Status digital ingang
81E 724 Status digital utgang
81F 725 Status analog ingang 1-2
81G 726 Status analog ingang 3-4
81H 727 Status analog utgang 1-2
81L 731 Drifttid
81M 732 Ansluten tid
81N 732 Energi
810 310 Visa referens
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Exempel:

Fig. 34 visar den tredje larmminnesmenyn [830]: Ett
overtemperaturlarm intriffade efter 1396 timmar och 13
minuters drifttid.

830 Overtemp
Stp 1396 h:13 m

Fig. 34 Larm 3

7.6.2 Aterstall larmlista [SAO]

Nollstiller innehallet i de nio larmminnena.

8A0 Aterst. larm

Stp Nej
Standard: Nej
Nej 0
Ja 1

Obs! Efter nollstallningen gar instéllningen automatiskt
tillbaka till "NEJ". Meddelandet "OK" visas under 2
sekunder.
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8. Felsokning, diagnoser och underhall

8.1 Larm, varningar och
granser

Som ett skydd for frekvensomriktaren dvervakas de
viktigaste driftvariablerna kontinuerligt av systemet. Om en
av dessa variabler 6verskrider sikerhetsgrinsen visas ett fel-/
varningsmeddelande. For att undvika potentiellt farliga
situationer stiller omriktaren in sig pa ett stopplige som
kallas Larm, och orsaken till larmet visas pd displayen. Larm
stoppar alltid frekvensomriktaren.

"Normalt larm"
*  Frekvensomriktaren stoppar omedelbart, motorn rullar
till stillastdende.

e Reliet ir aktivt.

* Larmlysdioden lyser.

* Det tillhorande larmmeddelandet visas.

*  Statusindikeringen "LRM" visas (omréde E pa
displayen).

"Varning"

*  Omriktaren 4r nira en larmgrins.

e Reliet ir aktivt.

* Larmlysdioden blinkar.

* Det tillhérande varningsmeddelandet visas i fonstret
[722] Varning.

* En av varningsindikeringarna visas (omride G pa

displayen).

"Granser"
*  Omriktaren begrinsar viidmomentet och/eller
frekvensen for att undvika ett larm.

* Larmlysdioden blinkar.
* En av grinsstatusindikeringarna visas (omride E pa

displayen).

Larmad rotationsvakt
Om det inte kommer nigra impulser frin rotationssensorn
finns foljande indikeringar:

e Larmreliet ir aktivt.

* Larmlysdioden blinkar och "Rot.larm" visas pa
displayen.

Tabell 9 Lista dver larm och varningar

Larm-/varnings- . Larm .Va.rnings-

meddelanden Alternativ (nm:malt/ |nd|k?torer
mjukt) (omrade E)

PTC Larm/Fran r':‘]?urrlllalt/

Overtemp Till Normalt oT

Overstrém S Till Normalt

Overspann R Till Normalt

Overspann G Till Normalt

Overspann Till Normalt

Underspann Till Normalt Lv

Kraftdelsfel Till Normalt

Desat Till Normalt

DC-spéann fel Till Normalt

OverspN S Till Normalt

Overspénning | Varning VL

Motor PTC Till Normalt

Rot.Larm Till Normalt

8.2 Larmtillstand, orsaker och
atgarder

Tabellen lingre fram i detta avsnitt méste ses som en
grundliggande hjilp for att hitta orsaken till ett systemfel
och en grundliggande hjilp f6r hur eventuella problem som
uppstér kan 18sas. En frekvensomriktare ir for det mesta
bara en liten del av ett komplett omriktarsystem. Ibland ir
det svirt att avgora orsaken till felet. Trots att
frekvensomriktaren ger ett visst larmmeddelande ir det inte
alltid enkelrt att hitta ritt orsak till felet. Det krivs dirfor
goda kunskaper om hela drivsystemet. Kontakta din
leverantér om du har frigor.

Onmriktaren ir konstruerad pa ett sidant sitt att den
forsoker undvika larm genom begrinsning av vridmoment,
Overspinning etc.

Fel som uppstdr under idrifttagningen eller strax efter
idriftragningen orsakas sannolikt av felaktiga instillningar
eller till och med daliga anslutningar.

Fel eller problem som uppstér efter en rimlig tid med felfri
drift kan orsakas av dndringar i systemet eller i dess milj6
(t.ex. slitage).

Fel som uppstir regelbundet utan nagon sirskild anledning
orsakas i allminhet av elektromagnetiska stérningar. Se till
att installationen uppfyller de krav pd installationer som
stills i EMC-direktiven. Se kapitel 3.4.3 sida 9.

Ibland gar det snabbare att faststilla orsaken till felet genom
att prova sig fram. Detta kan goras pa valfri niva, frin att
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dndra instillningar och funktioner till act koppla bort
enstaka styrkablar eller byta hela drivenheter.

Larmlistan kan anvindas for att faststilla huruvida vissa larm
forekommer vid vissa tillfillen. Larmlistan registrerar dven
tiden for larmet i forhallande till drifttidsriknaren.

VARNING: Om det ar nodvandigt att oppna
omriktaren eller nagon del av systemet
(motorkabelholje, skyddsror, elektriska
paneler, skap etc.) for att inspektera eller
vidta atgarder som foreslas i bruksanvisningen ar det
absolut nodvandigt att lasa och folja
sakerhetsanvisningarna i densamma.

8.2.1 Tekniskt kvalificerad personal

Montering, idrifttagning, demontering, atgirder etc. av eller
p frekvensomriktaren fir endast utféras av personal som dr

tekniskt kvalificerad f6r uppgiften.

8.2.2 Oppning av
frekvensomriktaren

kondensatorerna hinner laddas ur.

VARNING: Vid funktionsfel maste DC-

lankspanningen alltid kontrolleras, eller sa

maste man vanta en timme nar

natspanningen har slagits av innan
omriktaren demonteras for reparation.

VARNING: Sla alltid av natspanningen om det
ar nodvandigt att 6ppna omriktaren och
vanta minst 5 minuter sa att

Anslutningarna for styrsignalerna och brytarna ir isolerade
fran nitspinningen. Vidta alltid erforderliga
forsiktighetsatgirder innan du 6ppnar frekvensomriktaren.

8.2.3 Forsiktighetsatgarder som ska
vidtas med en ansluten motor

Om arbete méste utfdras pd en ansluten motor eller pa den
drivna maskinen méste nitspianningen alltid kopplas ur fran
frekvensomriktaren forst. Vinta minst 5 minuter innan du
fortsitter.

8.2.4 Aterstartlarm

Nir det maximala antalet larm har uppnatts under
autodterstart. markeras larmmeddelanderiknaren med ett

"A”.

830 OVERSPANN G
Trp A 345:45:12

Fig. 35 Autodterstiillning av larm

Fig. 35 visar den tredje larmminnesmenyn [830]: Larmet
Overspinning G efter maximalt antal autodterstartforsok
dgde rum efter 345 timmar, 45 minuter och 12 sekunders

drifteid.
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Tabell 10 Larmtillstind,

mdjliga orsaker till dem och drgiivder

Larmtillstand

Mojlig orsak

Atgard

Motortermistorn (PTC) éverskrider den

Kontrollera med avseende pa mekanisk Gverlast pa
motorn (lager, vaxellada, rem etc.)

Motor PTC maximala nivan - Kontrollera motorns kylsystem.
’ - Sjalvkyld motor vid lagt varvtal, for hog
last.
Kylflansens temperatur for hog: . . . .
y a" se"s te pe gtu ornog . - Kontrollera de inbyggda flaktarnas funktion. Flaktarna
- For hég omgivningstemperatur for . . . . -
omriktaren maste slas pa automatiskt om kylflansens temperatur
Overtemp blir for hog. Flaktarna slas pa kortvarigt under starten.

- Otillracklig kylning
- FOr hog strom
- Blockerade eller tilltappta flaktar

Rengor flaktarna
Kontrollera kylningen av skapet (i férekommande fall).

Overstrom S

Motorstrommen 6verskrider omriktarens

toppstrom:

- For kort accelerationstid.

- For hég motorlast

- For kraftig lastandring

- Svag kortslutning mellan faser eller
fas till jord

- Daliga eller I6sa motorkabelanslutningar i

Kontrollera instéliningarna for accelerationstid och
forlang dem vid behov.

Kontrollera motorlasten.

Kontrollera med avseende pa daliga
motorkabelanslutningar

Kontrollera med avseende pa daliga
jordkabelanslutningar

Kontrollera med avseende pa vatten eller fuktighet i
motorhdljet och kabelanslutningarna.

Overspann (nat)

Overspanning N S

For hog DC-lankspanning pa grund av hog
natspanning

Kontrollera huvudmatningsspanningen
Forsok undanrdja orsaken till stérningen eller anvanda
andra natforsorjningsledningar.

Underspanning

For 1ag DC-lankspanning:

- For lag eller ingen matningsspanning

- Natspanningsfall pa grund av start av
andra stora stromférbrukande maskiner
pa samma ledning.

Se till att alla tre faserna ar korrekt anslutna och att
plintskruvarna ar atdragna.

Kontrollera att natspanningsmatningen ar inom
granserna for omriktaren.

Forsok att anvanda andra natférsorjningsledningar om
fall orsakas av andra maskiner

Rotationsvakt
(om installerad)

Vaxlarens rotor roterar inte
Rotorn roterar

Kontrollera driviemmen

kontrollera att en indikering avges nar magneten
passerar sensorn, se kapitel 6.2.1 sida 19. Om det inte
avges nagon indikering ska rotationssensorn bytas.
Kontrollera rotationssensorns funktion: Anvand en
multimeter for att mata mellan plint 11 och 16, korrekt
sensor ger < 1V nar magneten passerar givaren.-

Desat

Overlasttillstand i DC-lénken:

- Hard kortslutning mellan faser eller
fas till jord

- Magnetisk mattning vid strommatning

Kontrollera med avseende pa daliga
motorkabelanslutningar
Kontrollera med avseende pa daliga
jordkabelanslutningar

av krets - Kontrollera med avseende pa vatten eller fuktighet i
- Jordfel motorhdljet och kabelanslutningarna
- IGBT matningsstrom har 6verskridits - Se dverspanningstips
- Spanningstopp pa DC-lanken
Kraftdelsfel Fel pa stromkort. - Kontrollera natmatningsspanningen
Flaktfel Fel i flaktmodulen - Kontrol_l'era med a.ws"eende pa tilltdppta luftintagsfilter i
paneldérren och i flaktmodulen.
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Tabell 10 Larmiillstind, mijliga orsaker till dem och dtgiivder

- mellan tva faser i en modul.

Larmtillstand Mojlig orsak Atgard
Desat
Desat U+
Desat U- - Kontrollera med avseende péa déliga
motorkabelanslutningar
Desat V+ Fel i utgangssteg, - Kontrollera med avseende pa daliga
Desat V- efterledningstid for IGBT jordkabelanslutningar
- Kontrollera med avseende pa vatten och fuktighet i
Desat W+ motorhéljet och kabelanslutningarna
Desat W-
Desat BCC
- Setill att alla tre faserna ar korrekt
anslutna och att plintskruvarna ar atdragna.
» DC-lankspanningens pulsation dverstiger - Kontrollera att ndtspanningsmatningen ar inom
DC-spannfel . >, . i )
den maximala nivan granserna for omriktaren.
- Fo6rsdk anvanda andra natférsorjningsledningar om
fall orsakas av andra maskiner.
Fel i strémbalansen: - Kontrollera motorn
KF strémfel - mellan olika moduler. ’

Kontrollera sakringar och ledningsanslutningar

KF 6verspann

Fel i spanningsbalansen

Kontrollera motorn.
Kontrollera sékringar och ledningsanslutningar.

KF int temp Den invandiga temperaturen ar fér hog Kontrollera de invandiga flaktarna
KF Temp fel Funktionsfel i temperatursensorn Kontakta service
- . . - Kontrollera natmatningsspanningen
KF DCfel DC-spannfel och natmatningsfel - Kontrollera sakringar och ledningsanslutningar.
KF Natfel N&tmatningsfel - Kontrollera natmatningsspanningen

Kontrollera sékringar och ledningsanslutningar.

8.3 Underhall

Frekvensomriktaren ir konstruerad sa att den inte kriver

service eller underhdll. Det finns emellertid nagra saker som
miste kontrolleras regelbundet.

Alla frekvensomriktare har en inbyggd flikt vars varvtal
regleras med kylflinstemperaturen som dterkopplingssignal.
Detta innebir att fliktarna dr iging endast nir omriktaren 4r
igdng och under last. Kylflinsarnas konstruktion ir sidan att
flikeen inte bldser kylluften genom omriktarens inre utan
endast dver kylflinsens utsida. Flikear som ir iging drar
emellertid alltid &t sig damm. Beroende p4 omgivningen
kommer damm att samlas p flike och kylflins. Kontrollera
och rengér kylflinsen och fliktarna vid behov.

Om omriktaren ir inbyggd i ett apparatskdp méste du
dessutom kontrollera och rengdra skipets dammfilter
regelbundet.

Kontrollera externa ledningar, anslutningar och styrsignaler.
Dra 4t plintskruvarna vid behov.
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9. Tekniska data

Utgang
Renblasningslage
Motorskydd
Mjukstart
Larmutgang

Motoreffekt
Max motorvarvtal

Ingang
Natspanning
Strém
Styrsignal

Rotationsvakt

Allmant
Kapslingsklass
Vikt

Omgivningstemperatur

Motorstorlek
Isoleringsklass
Typ av véxel

inbyggd funktion

inbyggd funktion +PTC
inbyggd funktion
brytkontakter for en maxlast
pa5A 250V AC

750 W

1405 varv/minut

230 V AC +10 %, 50/60 Hz
Max. 3,5 A

0-10V, 4-20 mA,

10 kQ potentiometer
Impulssensor ska

anslutas

IP 54

motorenhet, 9.5 kg;
styrenhet, 12,5 kg.
-30° till +40 °C
IEC 60034-1

F

F 050

Tabell 11: Modellbeteckningar

m?r:lr::ar Benamning Utvaxling var‘\l/i)r(:ilnut Vrid\:g:;nent Axellangd*
01-5071-00 EMX-D motor 10,3:1 10.3:1 8-200 26 Nm 40 mm
01-5071-10 EMX-D motor 10,3:1 10.3:1 8-200 26 Nm 60 mm
01-5072-00 EMX-D motor 15,5:1 15.5:1 5-135 39 Nm 40 mm
01-5070-00 EMX-D styrenhet

* Den utgdende axelns lingd frin vixelladan, seFig. 37, sida 38
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9.1 Matt

1285 3

10

416

202.6

Fig. 36 Mirt, styrenbet

410
345

A

\

A

194

158

146/166*

* EMX-D véaxellada 10,3:1: 146 mm
EMX-D véxellada 10,3:1: 166 mm
EMX-D véxellada 15,5:1: 146 mm
Fig. 37 Mitt, motor och vixellida (mm)
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9.2 Styrsignaler

Tabell 12
Plint Namn: Funktion (standard): Signal: Typ:

1 +10V +10 V DC matningsspanning +10 V DC, max 10 mA utgang

2 Aninl Styrsignal + 0-10V DC eller 4-20 mA analog ingang
6 -10V -10 V DC matningsspanning -10 V DC, max 10 mA utgang

7 ovDC Styrsignal - ov utgang

8 Digln 1 Start vanster (Back) 0-8/24 V DC digital ingang
9 Digln 2 Start hoger (Fram) 0-8/24V DC digital ingang
11 +24 V +24 V DC matningsspanning +24 V DC, 100 mA utgang

12 ovDC Signaljord oV utgang

13 AnUt 1 Min varvtal till max varvtal 0-10VDC analog utgang
15 ovDC Signaljord ov utgéng

16 Digln 4 Rotationsvakt 0-8/24 V DC digital ingang
17 DigIn 5 Prioritetsbrytare 0-8/24 Vv DC digital ingang
18 Digln 6 Max varvtal 0-8/24 VvV DC digital ingang
Plint X2

31 Normalt Rela 1 utg.éng"

slutet 1 Larm, aktivt nar
32 coM1 ;rgrrrzlfzg?trzrugtiél_[?p}?n':: irljztérre]z?éet ar POITELA VTEMeIS relautgang
aktivt (galler fér alla relaer) 0,1 =2 A/Umax 250 VAC eller 42V DG
33 Normalt Normalt 6ppet sluts nar relaet ar
Ceeet aktivt (galler for alla relaer)
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10. Menylista STANDARD | ANPASSAD
817 Utspanning
818 Frekvens
STANDARD | ANPASSAD 819 | DClankspanning
000 EMX-D alternativ 81A Kylflans tmp
010 EMX-D parametrar 81C Fl status
011 Rot-sensor Till 81D DiglIn status
012 Utvaxling 10,3 81E DigUt status
013 MotorMaxVarv 200 rpm 81F Anlin status 1 2
014 | MotorPrioRef 200 rpm 81G | Anin status 3 4
015 | Renblas. tid 12s 81H | AnUt status 1 2
016 Renblas. varv 10 rpm 81L Drifttid
017 | Hallmoment Fran 81M | Ansluten tid
018 |McCC Fran 81N | Energi
019 MCC-tid 0,0s 820 Larmmeddelande (821 - 82N)
01A MCC-varvtal 6,5 rpm 830 Larmmeddelande (831 - 83N)
01B | Slipkomp. Till 840 Larmmeddelande (841 - 84N)
100 Startfonster 850 Larmmeddelande (851 - 85N)
200 Grundinstall 860 Larmmeddelande (861 - 86N)
210 Drift 870 Larmmeddelande (871 - 87N)
211 | Sprak English 880 Larmmeddelande (881 - 88N)
| 300 Process 890 Larmmeddelande (891 - 89N)
310 | Borvarde 8A0 Aterstéll larm Nej
| 700 | Drift/Status
710 Drift
711 Processvarde
712 Varvtal
713 Moment
714 Axeleffekt
715 Elektrisk effekt
716 Strom
717 Utspanning
718 Frekvens
719 DC-spanning
71A Kylflans tmp
720 Status
721 Driftstatus
722 Varning
723 Digln status
724 DigUt status
725 | Anin status 1-2
726 | Anln status 3-4
727 AnUt status 1-2
730 Lagradevarde
731 | Drifttid 00:00:00
732 | Ansluten tid 00:00:00
733 |Energi kWh
800 |Larmlista
810 Larmmeddelande
811 Processvarde
812 | Varvtal
813 Moment
814 | Axeleffekt
815 Elektrisk effekt
816 Strom
Emotron AB 01-5016-00rO Menylista 41




42 Menylista Emotron AB 01-5016-00rO



Index
A
Analog utging ........cccoceeveiiicicinininas 39
Anslutningar
Motorjord ..ccoeveveeineeiiieiiieieee 8
Motorutgang .......ccceevviiiiiiennnnn. 8
Natspanning ......cceeeevvvvciuennnnnn. 8
Skyddsjord .....cceoeeriviniiiieiee 8
Styrsignalanslutningar ............... 14
Autodterstdllning ..o 34
Avluftningsvarvtal ... 26
B
Brytare ......cccoovieviiiiiiiiiiceee 12
C
CE-mirkning ....cccccovevnecnccncccnecns 4
D
Display ..coceeverennenrincceeneeenne 19
Drift coveiicieeceeeee e 27
E
Elektrisk specifikation ......c..cccoeuenee. 37
EMC
Tvinnade kablar ...........ccocveee. 15
EMX-D parametrar .......cccccoeeeuennene 25
ENGO0204-1 ..ooovveririeieerecieereeene 4
ENGI800-3 ..ccveeeeeiieeieeee e 4
ENGI800-5-1 .ooeevveerieieeeeereecieeeeen 4
H
Hallmoment ......cceeevvevveecreenreeennenee. 26
Huvudmenyn ......cccoeeneeencccneennee 21
|
Instillningsmenyn .........ccccociiinnnee. 21
Menystrukeur .....ccccveeereecnnenne 20
Isirtagning och skrotning ................... 4
K
Kontrollpanel .......cccovveveriinnnnencane. 19
L
Lagspinningsdirektivet ......c.cccovvenenee. 4
Larm, varningar och grinser ............. 33
Larmorsaker och dtgirder ................. 33
Larmtillstind ....ccooeovveeiieiieiieeine, 20
LCD-display .....ccocevvevererereeenenenenn 19
Leverans .....oeeevveeieeeiciieeeeeeiieee e 3
M
Maskindirektivet .........coeevvervrevreenn.. 4
Max motorvarvtal ......ccceeveeeveenenne. 25
MCC funktion .....cccceeeveeieerrennnne. 26
Meny
(O00) i 41
(100) wieeeiereeeeeeeeeee e 25
(200) eieeieeeeeeeeee e 27

Emotron AB 01-5016-00r0

(02 10) IR 27
(205 5 IR 27
(61010 IR 27
(6 10) IR 27
(£010) IR 27
(72 10) I 27
(720 ) 27
(725 I 27
(713) e 27
(2 ) St 27
(72 5) I 28
(716) e, 28
(717) oo, 28
(718) e, 28
(719) e, 28
(7TA) e, 28, 41
(720) e, 28
(721) e, 28
(722) e, 29
(723) oo 29
(724) oo, 29
(725) e, 29
(726) e, 29
(727) oo, 29
(4510 IS ST 30
(731) e, 30
(732) oo, 30
(733) eeeereeeeeereerreeere e 30
(800) woovveeereerieireeere e 30
(810) weoreeeereereeieeeee et 30
(811-8IN) eoeveecereereerieereeieenns 30
(830) Overtemp ........................ 31
(8BAD) oveeeeeeeeeeeee e 31
(1010 E TR 25
(O10) i 25
(O11) i 25
(O12) e 25
(O13) e 25
(O14) oo 26
(O15) oo 26
(O106) oo 26
(O17) e 26
(O18) e 26
(O19) oo, 26
(OTA) e, 26
(O1B) oo 27

Motorvarvtal ....c.cooeeeeeiieiiiieienene, 25

N

NEspaANNINg ..covevviveiiiiiiiiiiinenes, 8, 11

(0]

Overensstimmelsefbrklaring ............... 4

P

Plintanslutningar ....c.c.cccceevvrverenenne. 12

Produktstandard, EMC ...................... 3

Programmering ........c.coceeuiviiininnnn 21

R

Redigera virden ......cccocveeereneencnnn 21

Referens

Referenssignal ........cccoeeueene. 27

Restspinning DC-ldnk .......cccceeeee. 1
S
Signaljord ....ccoeeinicneinineienn 39
SpAnning. ....cceevevivivinininineienns 12
Standarder .......cooveviiiiieiieeieeeees 3
Statusindikeringar .......coeveveccennnnen 19
SEEOM v 12
Styrsignalanslutningar .....c..ccceee.... 14
Styrsignaler ....ccoeveveincineennee 12, 14
T
Tangenter
ENTER-tangenten ........cccoeuu. 20
ESCAPE-tangenten .................. 20
Funktionstangenter .................. 20
NEXT-tangenten ........cccoeueeee 20
PREVIOUS-tangenten ............. 20
Styrtangenter ........ocoevviiniinnns 20
TANGENTEN = uvvvveenierienieirienrereans 20
TANGENTEN + woovvrerrereiriereerierenns 20
Tekniska data ......cceevveeerieineeneennn.. 37
Tillverkarens certifikat ..........ccoecun.ee.. 4
Tvinnade kablar .......cccoooevviennennnn. 15
u
Underhall ....ccooveevieiieiieieieeeene, 36
Upplosning .....cccoveeveenerereccnnnnnen 25
43



emotron

DEDICATED DRIVE
Emotron AB, Morsaregatan 12, 250 24 Helsingborg
Tel: 042 16 99 00, Fax: 042 16 99 49
E-post: info@emotron.se
Internet: www.emotron.com

Emotron AB 01-5016-00r0 2010-09-01



	Säkerhetsinstruktioner
	Innehåll
	1. Introduktion
	1.1 Leverans och uppackning
	1.2 Användning av denna bruksanvisning
	1.3 Standarder
	1.3.1 Rekommendationer när det gäller EMC

	1.4 Isärtagning och skrotning
	1.4.1 Kassering av gammal elektrisk och elektronisk utrustning


	2. Allmän beskrivning
	2.1 Emotron EMX -D finns med olika växellådor
	2.2 Tillbehör
	2.3 Inbyggda funktioner
	2.3.1 Automatisk renblåsning
	2.3.2 Rotationsvakt
	2.3.3 Visning av den exakta rotationshastigheten
	2.3.4 Larmrelä
	2.3.5 Prioritetsbrytare
	2.3.6 Analog utgång
	2.3.7 Absolut fuktighet
	2.3.8 Skydd av styrenhet och motor


	3. Installation
	3.1 Grundläggande installation
	3.2 Montering av rotationsvakten
	3.3 Val av remskivans diameter
	3.4 Kabelanslutningar
	3.4.1 Nätkablar
	3.4.2 Motorkablar
	3.4.3 EMC-rekommendationer


	4. Signalanslutningar
	4.1 Styrkort
	4.2 Plintanslutningar
	4.3 Konfiguration av ingångar med brytarna
	4.4 Anslutningsexempel
	4.4.1 Kablar
	4.4.2 Typer av styrsignaler
	4.4.3 Skärmning
	4.4.4 Strömsignaler ((0)4-20 mA)
	4.4.5 Tvinnade kablar
	4.4.6 Manuell styrning med 10 kW potentiometer
	4.4.7 Avstängning


	5. Komma igång
	5.1 Ansluta nät- och motorkablarna
	5.2 Fjärrstyrning
	5.2.1 Ansluta styrkablarna och ställa in rotationsriktning
	5.2.2 Slå på nätspänningen
	5.2.3 Köra drivsystemet

	5.3 Använda funktionstangenterna

	6. Manövrering via kontrollpanelen
	6.1 Allmänt
	6.2 Kontrollpanelen
	6.2.1 Displayen
	6.2.2 Lysdiodsindikeringar
	6.2.3 Funktionstangenter

	6.3 Menystrukturen
	6.3.1 Huvudmenyn

	6.4 Programmering under drift
	6.5 Redigera värden i en meny
	6.6 Programmeringsexempel

	7. Funktionsbeskrivning
	7.1 Startfönster [100]
	7.2 EMX-D alternativ[O00]
	7.2.1 EMX-D parametrar[010]

	7.3 Grundinställningar [200]
	7.3.1 Drift [210]

	7.4 Visa referens [300]
	7.4.1 Visa referensvarvtal [310]

	7.5 Visa drift/status [700]
	7.5.1 Drift [710]
	7.5.2 Status [720]
	7.5.3 Lagrade värden [730]

	7.6 Larmlista [800]
	7.6.1 Larmlista [810]
	7.6.2 Återställ larmlista [8A0]


	8. Felsökning, diagnoser och underhåll
	8.1 Larm, varningar och gränser
	8.2 Larmtillstånd, orsaker och åtgärder
	8.2.1 Tekniskt kvalificerad personal
	8.2.2 Öppning av frekvensomriktaren
	8.2.3 Försiktighetsåtgärder som ska vidtas med en ansluten motor
	8.2.4 Återstartlarm

	8.3 Underhåll

	9. Tekniska data
	9.1 Mått
	9.2 Styrsignaler

	10. Menylista
	Index
	Addendum EMX-D_01-5139-11r0_multilanuage.pdf
	Addendum valid for Emotron EMX-D
	Select language
	The Toggle and Loc/Rem Key
	Language [211]
	Tillägg för Emotron EMX-D
	Välj språk
	Växlingstangenten och Loc/Rem-tangenten
	Språk [211]
	Addendum gültig für Emotron EMX-D
	Sprache auswählen
	Umschalt- und Loc/Rem-Taste
	Sprache [211]
	Lisäys koskee Emotron EMX-D:tä.
	Valitse kieli
	Kytkinnäppäin
	Kieli [211]




