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Sakerhetsanvisningar

Bruksanvisning
Lis denna bruksanvisning innan du monterar och kér drivsystemet.

Féljande symboler kan férekomma i denna handbok. Studera vad dessa betyder
innan du fortsitter.

Obs! Kompletterande information som ett hjalpmedel for att undvika
problem.

FORSIKTIGHET! Underlatenhet att folja dessa instruktioner kan leda
till fel eller skador pa drivsystemet.

allvarlig personskada och dessutom till allvarliga skador pa
drivsystemet.

f VARNING! Underlatenhet att folja dessa instruktioner kan leda till

Anvandare

Denna bruksanvisning ir avsedd for:
¢ installationstekniker

e underhillstekniker

* operatorer

e servicetekniker.

Handhavande av drivsystemet

Drivsystemet far endast installeras, driftsittas, demonteras, mitas, o.s.v. av
personal som har tillrickliga tekniska kvalifikationer for uppgiften.
Monteringen maste utforas i enlighet med lokala standarder.
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Oppna styrenheten

VARNING! Stang alltid av huvudstrémférsorjningen innan
A styrenheten 6ppnas.

Vanta minst 5 minuter innan du borjar arbeta.

Vidta alltid limpliga forsiktighetsitgirder innan du 6ppnar styrenheten. Aven
om anslutningarna for styrsignalerna och brytarna ir isolerade frin
nitspinningen ska du inte vidréra styrkortet nir drivsystemet r pa.

Forsiktighetsatgarder nar en motor &r ansluten
Om arbete méste utfdras pd en ansluten motor eller pa den drivna maskinen
miste nitspanningen alltid forst kopplas bort frén drivsystemet.

Jordning

Styrenheten maste alltid jordas via nitets skyddsjordanslutning.

EMC-fOreskrifter
For att uppfylla EMC-direktivet dr det absolut nddvindigt att folja

installationsanvisningarna. Alla installationsbeskrivningar i den hir
bruksanvisningen f6ljer EMC-direktivet.

Spanningsprovning (megger)
Utfér inte spanningstester (Megger) pa motorn innan alla motorkablar har
kopplats bort fran drivsystemet.

Kondensering

Om styrenheten flyttas frin ett kallt rum (forvaring) till ett rum dir den ska
monteras kan kondensering férekomma. Detta kan leda till att kiinsliga
komponenter blir fuktiga. Vinta med att koppla in nitspanningen tills all synlig
fuke har forsvunnit.

Felaktig anslutning

Styrenheten skyddas inte mot felaktig anslutning av nitspinningen och i
synnerhet inte mot anslutning av nitspinningen till motorutgingarna R, Y och
B. Styrenheten kan skadas pé detta sitt.
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Transport

For att undvika skada forvarar du drivsystemet i sin originalférpackning under

transporten. Emballaget ir sirskilt utformat for att vara stétdimpande under
transporten.
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1. Beskrivning

1.1 Inledning

Emotron EMX-B ir ett varvtalsreglerat drivsystem som ir speciellt utformat fér
roterande virmevixlare. Drivsystemet bestir av en motor och tillhérande
styrenhet med ett brett varvtalsintervall pé 4 till 500 varv/minut.

Emotron EMX-B-motorn bygger p en borstlos likstrémsmotorteknik (PM
BLDC) med permanentmagnet. Den hir typen av motorer gor det majligt att
driva virmevixlar rotorer utan vixlar, vilket gor systemet mycket tyst.

Systemet kan styras endera via plintar/analoga och digitala ingéngar eller via
RS485/Modbus RTU kommunikationsprotokoll.

Drivsystemet Emotron EMX-B ersitter alla Emotron EMX-R-drivsystem.

Fig. 1 EMX-B-motor och styrenhet monterad pa en roterande virmevixlare
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1.2 Mottagning och uppackning

Kontrollera leveransen med avseende pa synliga skador. Underritta leverantdren
omgaende vid tecken p4 skador. Installera inte utrustningen om den ir skadad.

Leverans av ett komplett system bestar av tvi 1ador med féljande innehall:
Lida 1:

*  Emotron EMX-B-styrenhet

* En ferritkdrna

Lida 2:

Emotron EMX-B-motor med anslutna kablar

1.3 Garanti

Garantin giller nir utrustningen ir installerad, drivs och underhills i enlighet
med anvisningarna i denna handbok.
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1.4  Allman beskrivning

Emotron EMX-B ir ett tyst varvtalsreglerat drivsystem som ir speciellt utformat

for roterande virmevixlare. Emotron EMX-B finns i olika storlekar anpassade
for olika rotorstorlekar. Systemet stddjer ett brett varvtalsintervall p3 4 till 500
varv/minut. Drivsystemet bestdr av en motor och tillhérande styrenhet som ir

sammankopplade med tvd kablar. Styrenheten drivs av en enfas spinningsfor-
sorjning, 230 VAC, 50/60 Hz.

Inbyggda funktioner:

Automatisk renbldsning/kontinuerlig renbldsning

Rotationsévervakning — med inbyggd UltraRotoSense™ eller en extern rota-
tionsgivare

Aktivt hallmoment

Larmreld

Avfrostning

Kylningsatervinning

Testomkopplare for fullt varvtal

Kortslutning/jordfels skydd

Skydd fér underspanning, dverspinning och éverstrom/éverlast
Sexton (16) varvtalsinstillningar via DIP-omkopplare
Rotationsriktning stills in med DIP-omkopplare
Mjukstart/mjukstopp

Inbyggd icke-linjiritetsfunktion som ger ett icke-linjirt samband mellan

styrsignal och verkningsgrad

RS485-grinssnitt med kommunikationsprotokollet Modbus RTU (indu-
stristandard)
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1.5 Driftsindikatorer

LED-fonster = ||

Fig. 2 Styrenhet med lysdioder for driftindikering

Tre lysdioder, en rod, en gron och en gul, anvinds for foljande indikeringar:

Tabell 1 Drifisindikering

Langsamt blinkande (1 blinkning/s) - Renblasningslage/lag
styrsignal

Snabbt blinkande (10 blinkningar/s) - Drift, motorn roterar

ONn*
Gron kontinuerligt.
Lyser 1 sekund - Externa rotationsvaktens magnet passerar
givaren
R&d* Lysdiod som lyser med fast sken eller blinkar indikerar ett larm,

se aven avsnittet "Felsokning” pa sidan 41.

Blinkande - Inkommande Modbus-meddelande riktat till aktiv
Gul enhet och med korrekt CRC.
Lyser med fast sken - Modbus-timeout

*)Undantaget &r vid remtestning, se sidan 44

Alla méjliga lysdiodkombinationer beskrivs detaljerat i Tabell 13, sidan 43.
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1.5.1  Demontering och avfallshantering

Drivsystemets holjen ir tillverkade av dtervinningsbara material. Varje
drivsystem innehéller ett antal komponenter som kriver sirskild behandling, till
exempel kondensatorer. Kretskorten innehéller smd mingder tenn och bly. Flj
gillande lokala eller nationella foreskrifter f6r avfallshantering och atervinning
av dessa material.

Avfallshantering av uttjint elektrisk och elektronisk utrustning
Denna produkt ir utformad i enlighet med kraven i RoHS- och REACH-
direktiven, och skall hanteras och atervinnas enligt gillande lokala
bestimmelser.

Den hir symbolen pa en produke eller dess emballage anger att
produkten ska tas till limplig insamlingsplats for dtervinning av
elektrisk och elektronisk utrustning. Genom att se till att denna
produkt avfallshanteras korreke, hjilper du till att forebygga
potentiellt skadliga effekter pd miljén och pa minniskors hilsa.
S&dana effekter kan uppkomma om produkten avfallshanteras
felaktigt. Atervinning av material hjilper dll att bevara naturresurser. For mer
detaljerad information om 4tervinning av denna produkt ber vi dig att kontakta
den lokala dterforsiljaren av produkten eller besoka var hemsida

www.emotron.com.
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2. Montering och installation

2.1 Grundlaggande montering

Bide motorn och styrenheten monteras vanligen i virmevixlarens hélje. Det
innebir att de inte tar upp plats utanfor virmevixlarens hélje och ir vil
skyddade under transport. Dessutom ir det ofta fordelaktigt med avseende pd
stérningar (EMC) att placera motorn och styrenheten i rotorhéljet.

Stérre motorer monteras vanligen pé ett fjidermotorfiste nir en kilrem
anvinds. Detta gor att problem som kan uppstd om icke-cirkulira rotorer
anvinds kan férhindras.

Vibrationsdimpare ska monteras mellan motorn och motorfistet s3 att
eventuella vibrationer frin motorn inte dverférs till rotorholjet.

Varmevaxlarens rotor

| | Styrenhet

Fig. 3 Emotron -motor och styrenbet for roterande virmeviixlare

CG Drives & Automation 01-6048-00r3 Montering och installation
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2.2  Extern givare for rotationsévervakning
(tillval)

Magnet

Varmevaxlarens rotor

Rotationsgivare

Fig. 4  Rotationsivervakning

Det finns tv4 rotationsdvervakningar att vilja mellan. For det forsta finns
rotationsvakten UltraRotoSense™ , och fér det andra finns en rotationsvakt som
utnyttjar en extern rotationsgivare (tillval). Mer information finns i kapitel 3.3
sidan 24.

Magneten for den externa rotationsvakten monteras nira ytterkanten av, eller i
sjdlva, virmevixlaren. Det rekommenderas att sensorns magnet placeras nira
den roterande virmevixlarens axel. Om héljet runt rotorn ir magnetiskt méste
givarmagneten isoleras frin héljet. Rotationsgivaren ir monterad sé att
magneten passerar forbi den pa 5-8 mm avstdnd, se Fig. 4.
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2.3 Kabelanslutningar

2.3.1 Motor

Motorn levereras med fast monterade motorkablar for att underlitta
installationen av drivsystemet. Kablarna ir 2,5 m langa.

Motorkablarnas lingd fir inte dndras eftersom detta kan paverka drivsystemets
funktion negativt.

f VARNING! Installera inte en brytare mellan motorn och styrenheten.

2.3.2 Spénningsmatning

En extern trdg sikring pd <6 A maste alltid installeras for spinningsmatningen.
Drivsystemet har ingen egen sikring. Styrenheten har ett inbyggt elektroniske
motorskydd som hela tiden évervakar motorn. Styrenheten skyddas frin
kortslutning internt i motorn.

Anslut ndtspinningskablarna enligt Fig. 7 och Tabell 4.

2.3.3 Kommunikationssignalanslutningar

For kommunikationssignaler dr det limpligt att vilja en skirmad partvinnad
RS485-kabel for att undvika elektromagnetiska stérningar. Kabeln ska placeras
pd minst 20 cm avstind frén alla spinningskablar. Droppkablar ska undvikas i
storsta mojliga utstrickning. Det rekommenderas att ansluta kabelskidrmen till
chassit / monteringsplattan i nirheten av EMX-B-genomféringen.
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24  Styrkort

Fig. 5 och Fig. 6 visar styrkortets utformning och placeringen av de delar som ir
viktigast fér anvindaren.

Av sikerhetsskil fir inga dndringar géras medan nitspinningen ir pa! Se dven
”Sikerhetsanvisningar” p4 sidan 1

J EMX-B15

Lo gde—T |

@'\5@3&

=

© © 6)(6 © @ © 00 0600|(6 @ ©)(006066066 66 O
E R B |5 B R R EEERAN EEE LA N.-N-N.N.N-N. NN}
L N & & R ¥ 8 1 23 45 4l 43 3132 33 34 3536 37 38 39 40

Db d

Fig. 5 Styrkortets layour EMX-BIS5.

Tabell 2 Placering av plintar och komponenter pi EMX-BI5.

Nr Beteckning

e

Tre lysdioder for driftindikering

DIP-omkopplare

Testomkopplare

Bygel SW2 f&r val av signaltyp, spanning eller strom (K/I)
Styrsignalplintar och RS485-granssnitt (31-40)
Larmplintar (41-43)

Hallsensorer (1-5)

Motorplintar ( & -R-Y-B)

Plintar for natspanning (L-N- & )

O[N] Bd]wW|N

—
o

PE-anslutning
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EMX-B25/B35
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Fig. 6 Styrkortets layour for EMX-B25/B35.

Tabell 3 Placering av plintar och komponenter pa EMX-B25/B35.

Nr

Beteckning

e

Tre lysdioder for driftindikering

Testomkopplare

DIP-omkopplare

Bygel X3 fér val av signaltyp, spanning eller strom (K/I)

Styrsignalplintar och RS485-granssnitt (31-40)

Larmplintar (41-43)

Hallsensorer (1-5)

Motorplintar ( & -R-Y-B)

Ol N|O|O|Bd|]wW|N

Plintar for natspanning (L-N- & )

Obs! Minsta rekommenderade ledararea for anslutningsplinten ar 0,5 mm?2
for att etablera korrekt elektrisk kontakt.
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2.41 Plintar

Larm-
rea
Nétkabel Motor Hallsensorer Modbus
=|R|Y|B 5 ‘ ‘41‘42‘43‘ 31(32 33 34 35 ’38‘39‘&9
l I
A B 0V
I\/Iotor DF +12VDC

ro’E:}[tlonS- potgrq‘gglmeter

Fig. 7 Plintar pé styrkortet.

Tabell 4  Beskrivning av plintar och anslutningar.

Styrkort Externt
Plint Anslutnin Anmarkning
Namn/nr 9
L «— Fasledare Montera ferriten
Spannings- N <«—» | Neutral (medfolier) pa
matning spanningskabeln s& som
@ <+—» | Jord visas i Fig. 8, sidan 20.
@ <«—» | Jord
Motor R «— R Motor kraftanslutning
Y <« |V
B <«—>» |B
1 <«—>» |1
2 <“«—>» |2
Hallsensorer 3 <«—>» |3 Motorgivar anslutning
4 <«—>» |4
5 <«—>» |5
41 <«—>» |NC {.12—43 sluts vid larm
Aterstallning av larm
Larm- 42 «— Gemensam mojlig genom slutning av
43 <«——» | NO plint 33, 34 och 35
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Tabell 4  Beskrivning av plintar och anslutningar.

Styrkort Externt
Plint Ansiutnin Anmarkning
Namn/nr 9
35 <4—» | Ena dnden av pot.
36 <«—p | Variabel pot.punkt | Om potentiometer
: Andra dnden av anvands
Styrsignaler 37 <+—>
pot.

35 <« | OV Nér extern styrsignal

36 <—>» | +-signal anvénds
Extern 31 <«—» |RM- Ext. rotationsvakt
rotationsvakt 32 «—> | RM + (option)
DF - 33 35 Aktivera genom slutning
avfrostning ' mellan 33 och 35
CR- 34 35 Aktivera genom slutning
kyl&tervinning ’ mellan 34 och 35

38 A+
RS485/
Modbus 39 B

40 oV

Obs! Det ar kabelmarkeringen och inte fargmarkeringen som galler.
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2.4.2 Kablar fér spanningsmatning
Dimensionera nitspinningskablarna i enlighet med lokala bestimmelser.
Kabeln maste klara belastningsstrémmen.

2.4.2.1 Ferrit

Ferriten anvinds for att minska stérningar och uppfylla EMC-standarderna.

Montera ferriten (medféljer) pd spinningskabeln f6r EMX-B15 (L, N och PE)
och pd motorkabeln f6r EMX-B25/35 nira styrenheten, som i Fig. 8.

Fig. 8  Montera ferriten pa spinningskabeln.
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2.4.3 Rekommendationer avseende elektromagnetisk
kompatibilitet (EMC)

For att uppfylla det europeiska EMC-direktivet avseende elektromagnetisk

kompatibilitet méste foljande forsiktighetsdtgirder vidtas:

Motorkabeln méste monteras si nira virmevixlarens hélje som méjligt. Om
kabeln ir for ling bor éverskjutande kabel rullas ihop i ordnad form, till
exempel i dttor. Det omride som berdrs av kabeln bor vara s3 litet som méjligt.
Eltejp eller buntband kan anvindas for att dstadkomma detta.

S

Ratt

Fig. 9 Overflodig motorkabel bor placeras si att den ticker ett sd litet omride som
mdjligt.

Sirskilda EMC-kopplingar/genomféringar behéver inte anvindas. Ect EMC-
filter 4r inbyggt i EMX-B styrenheten.

For kommunikationssignaler dr det limpligt att vilja en skirmad partvinnad
RS485-kabel for att undvika elektromagnetiska stérningar. Kabeln ska placeras
pd minst 20 cm avstind frén alla spinningskablar. Droppkablar ska undvikas i
stérsta mojliga utstrickning.

Det rekommenderas att ansluta kabelskirmen till chassit / monteringsplattan i
nirheten av EMX-B-genomféringen.
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2.5 Valja typ av styrsignal

ol |

SW2
(EMX-B15)

Vv Olv

Strom

S é‘mmma ]
(fabriksinstallning)

X3 o0 O opeoNe]

(EMX-B25/35) V I " I
Spanning Strom
(fabriksinstallning)

Fig. 10 Bygelanslutning

Nir SW2/X3 pa styrkortet stér i laget V 4r styrsignalen av typen spinning, och
nir SW2/X3 stdr i liget I 4r styrsignalen av typen strom. Fabriksinstillningen 4r
spanning.
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3. Inbyggda funktioner

3.1 Hallmoment

Storre delen av tiden ser virmevixlarens rotortitningar till att rotorn halls
stationdr, men om rotortitningarna inte har kontakt med rotorn och luftflsdet
inte dr vinkelritt i forhillande till rotorn kan luftflodet fi rotorn att rotera. For
att forhindra ofrivillig virmeatervinning i detta lige anvinds motorn
automatiske for att skapa ett hallmoment som haller rotorn stilla.

En rotor som har behov av ett hallmoment forsdker att snurra lingsamt.
Drivsystemet stoppar omedelbart denna rorelse och reducerar hastigheten till
noll, for att direfter utéva ett konstant hillmoment som haller rotorn stilla.
Hallmomentet 4r minst 50 % hégre 4n det vridmoment som krivs for driften
direkt innan stillastdende lige.

Om ett hallmoment har tillimpats och du forsoker vrida virmevixlarens rotor
for hand genom att dra i driviemmen kommer vridmomentet att 6ka
progressivt.

Hillmomentet genereras genom att strém leds genom motor faserna. Ju hogre
moment som krivs, desto mer stréom. Denna héllstrom kan ge upphov till ett
ljud, vilket dr helt normalt.

3.2  Automatisk renblasning

Nir styrsignalen dr ldg, mindre dn 0,5-0,6 Vp vid 0-10 V¢ (eller mindre dn
2,5 Vpc vid 2-10 Vp beroende pé DIP 7), 6vergér drivsystemet till
renblésningsliget. Denna laingsamma rotation leder inte till nigon signifikant
virmeoverforing utan syftet ar helt enkelt att halla virmevixlarens rotor ren.
Det finns tvd renblasningsligen som beskrivs nedan.

3.2.1 Normalt renblasningslage
I det normala renblasningsliget, dd DIP-omkopplaren DIP 8 ir inaktiverad

(av), roterar motoraxeln tvd varv pa fem minuter.

3.2.2 Kontinuerligt renblasningslage

Detta renbldsningslige aktiveras med DIP-omkopplaren DIP 8. Nir denna
DIP-omkopplare ir aktiverad anvinds inte lingre det normala
renblasningsliget. I stillet kors systemet hela tiden med ligsta méjliga hastighet
(4 varv/minut eller motsvarande) nir styrsignalen ligger under 0,5-0,6 Vpc.
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3.3 Rotationsévervakning (DIP-omkopplare 6)

Det finns tv3 olika typer av rotationsvakter. De anvinds fér att kontrollera att
remmen inte ir skadad, och fér att via rotationslarmet meddela anvindaren om
en skada uppstar.

Den forsta rotationsvakeen dr UltraRotoSense™ (patentsokt), en unik och
hyperkinslig metod for att uppticka sma lastvariationer utan att paverka instillt
driftvarvtal for motorn. Overvakningen skots till fullo av en algoritm i
mikrostyrenhetens programvara (ingen extern utrustning krivs).

Den andra metoden bygger pi extern rotationsévervakning genom en mer
traditionell 16sning med en extern sensor och en magnet monterad pa
virmevixlaren. Den ir ett alternativ till UltraRotoSense™ och kan anvindas dir
s dr limpligt, t.ex. for de allra littaste och/eller minsta rotorerna.

Rotationsévervakningen larmar via driftindikeringar (lysdioder) och larmreldet
(extern signal). Se Tabell 1, sidan 10. Detta larm stoppar inte motorn.

3.3.1 Intern UltraRotoSense™

Aktiveras genom att stilla DIP 6 i liget OFE

Nir DIP-omkopplare 6 (se kapitel 3.9.2 sida 30) stér i liget OFF (nedat) 4r den
inbyggda UltraRotoSense™-algoritmen aktiverad.

Den hir metoden innebir att motorn anvinds som en sensor, vilket gor att
ingen extern maskinvara behvs for remdetektering. Den ir dessutom avsedd att
mita lastvariationer helt utan att dndra drifthastigheten vilket méjliggor
kontinuerlig remkontroll (ungefir varannan minut). Det gir dirfor mycket
snabbt frin det gonblick dd remmen brister till larmet gir, ndgot som kan vara
mycket viktigt f6r system som anvinds i kalla utomhustemperaturer. Eftersom
referenshastigheten vid drift bevaras under remkontrollen paverkas dessutom
inte virmeatervinningsprocessen/rumstemperaturen.

Rembkontrollen med UltraRotoSense™ aktiveras automatiskt varannan minut i
alla driftligen, med undantag for det intermittenta renblasningsliget, men
enbart om motorstrommen ligger under ett virde som betraktas som ett méjligt
obelastat tillstind.

Styrenheten visar att denna sekvens har inletts genom att bade den gréna och
rdda lysdioden tinds samtidigt. Under testet behdlls det aktuella bérvarvtalet.
Testet pagar bara under den tid som krivs for att avkinna férekomsten av en last
(och dirmed en hel rem), men hégst 40 sekunder. Styrning atergér sedan direkt
till normal drift.
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Om UltraRotoSense™ inte uppticker nagon last utfors en mycket kortvarig
rampsekvens som en andra kontroll innan rotationslarmet aktiveras. Under
denna rampsekvens avlises hela motorlasten som uppstir pa grund av t.ex.
rotorns tréghet, mekanisk friktion, friktion frin borsten, luftflodet genom
rotorn m.m. Om/nir en andra rampkontroll utférs kommer styrenheten att
vinta i 5 minuter innan nista remkontroll aktiveras. Den f6rsta remkontrollen
utfors 1 minut efter starten, forutsatt att motorstrémmen ligger under ett virde
som betraktas som ett méjligt obelastat tillstand.

Obs! For att det ska vara méjligt att anvanda den inbyggda
UltraRotoSense™ far motorlasten inte vara for liten i kombination med de
minsta varmevaxlarna.

Om belastningen ar for 1ag for att vara maojlig att avlasa, anvand den
externa rotationsvakten i stallet.

3.3.2 Extern rotationsvakt
Aktiveras genom att stilla DIP 6 i liget ON.
Nir DIP-omkopplare 6 stér i liget ON (uppat) anvinds en extern

rotationssensor for rotationsévervakningen.

Rotationsovervakning med en extern rotationssensor kriver att en magnet har
monterats pa rotorns periferi eller nigonstans pd rotorkroppen. Magneten
aktiverar den externa rotationssensorn en ging per varv. Om till exempel en rem
brister och stoppar rotorn upphér pulserna och ett larm akeiveras. Hur ling tid
det tar innan larmet aktiveras beror pa hastigheten, men vid hogsta varvtal tar
det 16 sekunder och vid ligsta varvtal 20 minuter.

Det rekommenderas att sensorns magnet monteras nira rotorns axel for exakta
resultat.

Amplituden for utgdende puls frin den externa rotationssensorn bor ha ett
virde mellan 8 Voch 12 V.

3.3.2.1 Lysdiodindikeringar

Nir magneten passerar sensorn tinds den grona lysdioden i 1 sekund medan
den roda lysdioden forblir slicke.
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3.4  Skydd fér styrenheten

Styrenheten 6vervakas bade avseende 6verspanning och underspinning. Om
matningsspinningen dver- eller understiger de tilldtna grinserna aktiveras ett
larm och motorn stoppas. Motorn startas automatiske igen nir
matningsspanningen dtergér till normalvirde. Larmet dterstills automatiske.
Styrenheten har ett inbyggt motorskydd som skyddar mot éverlast. Inget externt
motorskydd ska anvindas. Vid overlast bryts spinningsfrsérjningen till
motorn. For att dterstilla larmet nir Modbus inte anvinds maste
matningsspinningen till styrenheten tillfilligt kopplas bort i minst 30 sekunder
for att medge urladdning av den ansamlade spanningen. Aterstiillning kan dven
utforas genom att sluta plintarna, se Tabell 4, sidan 18.

Det inbyggda kortslutningsskyddet skyddar mot kortslutningar mellan
motorfaserna och mellan fas och jord. Om detta fel 4r dterkommande kan
enbart aterstillas genom en omstart.

Tabell 5 Skydds- och larmfunktioner

Skyddsfunktion Externt Iarm" Omstart Larmaterstallning
med larmrela
Matningsfel,
Overspanning ) i
: Ja, omedelbart Automatisk Automatisk

Matningsfel,

underspanning

Motorskydd/ Manuell aterstalining, koppla fran och

Overlast ateranslut spanningsmatningen.*

i Ja, omedelbart . P — 9 J =

Kortslutning/ Manuellaterstalining, koppla fran och

jordfel ateranslut spanningsmatningen.*
Manuell &terstalining,

Intern ) koppla fran och

rotationsvakt Ja, omedelbart Motorn e stoppad ateranslut
spanningsmatningen.”
Manuell &terstalining,

Extern . l:oppla fran och

) Ja, omedelbart Motorn ej stoppad | ateranslut

rotationsvakt . . N

spanningsmatningen.

*) Kan &terstéllas via Modbus eller genom att sluta plint 33, 34 och 35 nir Modbus ir
av.
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3.5 Avfrostning

Slut plint 33 och 35 f6r att aktivera avirostningsldget. I detta lige kommer
motorhastigheten att vara 4 varv/minut. I detta fall ignoreras det inkommande
styrvarvtalet, i stéllet prioriteras 4 varv/minut.

3.6  Manuell styrning med en 10 kohm-
potentiometer

Drivsystemet kan enkelt styras manuellt med en 10 kohm-potentiometer
ansluten som bilden nedan visar.

Styrenhet

35

10 kohm 36

37

Fig. 11 Manuell styrning med en potentiometer

3.7 Testomkopplare

Styrenheten har en testomkopplare pa styrkortet, se Fig. 5, sida 16. Nir den hir
omkopplaren stdr i liget ON (upp) mjukstartar motorn och 6kar hastigheten
till maximalt varvtal, oavsett vad andra signalkillor siger. Nir omkopplaren ir i
laget OFF (ned) atergar styrenheten till normal drift.

Testomkopplaren kan ocksa anvindas fér att kéra motorn med maximalt
varvtal, t.ex. vid bortfall av en extern styrsignal.

3.8  Kylningsatervinning
Vid slutning av plint 34 och 35 6vergir systemet till kyldtervinning. Det
innebir att systemet kommer att kéras med maximalt varvtal.
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3.9 DIP-omkopplare

TTTTIT

45

10

Alla 10 DIP-omkopplarna ar som standard instéllda pa OFF.
Fortydligande

H = DIP Off H =DIP On

3.9.1 Val av maximalt varvtal

DIP-omkopplare 1-4 anvinds for att stilla in olika max-varvtal. Nir alla DIP-
omkopplare dr OFF blir maxvarvtalet 100 % av motorns maximala varvtal
(500 varv/minut). Nir alla 4 DIP-omkopplarna d&r ON (1111) blir maxvarvtalet
25 % av det mojliga maximala varvtalet.

Obs! Styrenheten maste startas om nar DIP-omkopplarna har
' andrats for att aktivera de nya installningarna.

Ovriga kombinationer delar upp varvtalsintervallet fran 25 till 100 % i lika
stora delar se Tabell 6, sidan 29. Denna funktion 4r framfor allt avsedd att
anvindas for rotorer med mindre diameter di man vill begrinsa
rotationshastigheten och/eller nir storre remskivor anvinds.

TFIII]

8 910
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Tabell 6 DIP omkopplare, kombinationer och varvral.

% °“::‘Watxa'lma't V":;";a' Dip 1 Dip 2 Dip 3 Dip 4
100 % 500 0 0 0
95 % 475 1 0 0
90 % 450 0 0 0
85 % 425 1 1 0 0
80 % 400 0 0 1 0
75 % 375 1 0 1 0
70 % 350 0 1 1 0
65 % 325 1 1 1 0
60 % 300 0 0 0 1
55 % 275 1 0 0 1
50 % 250 0 1 0 1
45 % 225 1 1 0 1
40 % 200 0 0 1 1
35 % 175 1 0 1 1
30 % 150 0 1 1 1
25 % 125 1 1 1 1
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3.9.2 Stélla in DIP-omkopplarna

VARNING!
Koppla fran spanningsmatningen innan du andrar DIP-omkopplarna.

Obs! Styrenheten maste startas om nar DIP-omkopplarna har
' andrats for att aktivera de nya installningarna.

Tabell 7 DIP-omkopplarens instillning

Varvtal

Informati lika forinstalini rvtal finns i itt i
Sl (PO

Rotationsriktning, DIP 5

.\

Ow Medurs sett frén aéngi%nﬁ(fabriksinstéllning)_ DOND D D H D D D D
; / 1234567809

N Moturs sett fran axelanden. N
%) 00N,
L=

Rotations6vervakning, DIP 6

Intern rotationsvakt (fabriksinstalining) i
TI000§000;

Extern rotationsvakt (extern givare kravs). N
TI0008000q

Styrsignal, DIP 7

0-10 V/0-20 mA (fabriksinstallning).
DIP 7=0ff

Na—
N —
P —
- —
~E

2-10 V/4-20 mA
DIP 7=0On

N
[N E—
wl ]
f oy —
] —
o]
~g
o]
-] —

=
o
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Tabell 7 DIP-omkopplarens instiillning

Typ av renblasningslage, DIP 8

Normal renblésning (fabriksinstalining).
DIP 8=0ff

=g
w[]
Lol
] —
Y —
~]
)=

=
=

Kontinuerlig renblasning.
DIP 8=0n

N
[N
w1
P —
] m—
o]
~]
o[ O
o]

=
=

Baud fér Modbus, DIP 9
Fabriksinst.: 19200, 8, N, 1

Kan inte &ndras via Modb i
e e T00000008L
DIP 9=0ff
Fabriksinst.: 9600, 8, N, 1 oN
Kan inte andras via Modbus D D D D D D D D H
DIP 9=0On 12345678 910

Modbus av/pa, DIP 10

Modbus-kommunikation inaktiverad (fabriksinstalining) 0
TI000I000;

Modbus-k ikation aktiverad i
S~ IR
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3.10 Kommunikation via Modbus

VARNING!
A Koppla fran spanningsmatningen innan du andrar DIP-omkopplarna

Drivsystemet har inbyggd Modbus RTU-kommunikation via RS485, plint 38

(A+), 39 (B-) och 40 (0 V).

Modbus-kommunikationen aktiveras genom att stilla DIP-omkopplare 10 i

laget ON. Tva olika baudrate ir tillgingliga och viljs med DIP-omkopplare 9
g ganglig J pp

pa foljande sitt:

Tabell 8 Tvi baudrate

DIP 9 = ON DIP 9 = OFF (fabriksinstallning)
Adress: 30 Adress: 30

Baud/hastighet: 9600 Baud/hastighet: 19200
Paritetsbit: N, ingen Paritetsbit: N, ingen

Stoppbit: 1 Stoppbit: 1

Databitar: 8 Databitar: 8

Nir DIP-omkopplare 9 ir stilld pd ON ir de fabriksinstillda parametrarna
9600, 8, N, 1. Nir DIP-omkopplare 9 ir stilld pd OFF ir de fabriksinstillda
parametrarna 19200, 8, N, 1. Ingen av dessa instillningar kan 4dndras via

Modbus.
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3.10.1 Lista éver Modbus-register

Tabell 9 Ingingsregister, lisdtkomst (funktionskod 04)

Start Fabriks-
Register adress Namn Beskrivning| R/W|Kommentar Minne* |Min [Max |instéll-
ning
Protokolivers Andringar nér ett
30002 1 Mbus Ver ion R |byte av Modbus- Vv 1 256
version har skett
30003 2 [Hw Maskinvaruv| - g v |1 |65535
ersion
30004 3 |sw Programvary) g Vo1 |65535
version
Totalt antal Totalt antal larm
30006 5 Nrem larm for R .. . NV 0 |65535|0
) fér remhaveri
remhaveri
Totalt antal Totalt antal larm
30007 6 Nlocked |larm for R .. . NV 0 |65535|0
) for motorhaveri
motorhaveri
Totalt antal Totalt antal larm
30008 7 Nsp larm for R .. - NV 0 |65535|0
. fér spanningsfel
spanningsfel
EMX-B,
30010 9 M1 Motortyp R [motorversion, 15, V 15 |35 -
25 eller 35
Avldser DIP-varde
DIP- for 16 forinstéllda
30011 10 |nt Lr;jf\l/l;\r;tga{or R varvtal. 0 (100 %) 0 15 0
till 15 (25 %)
Motorvarvtal i
30013 12 |n Fakiiskt R |RPM. +ve v [-600600 |0
motorvarvtal medurs & -ve
moturs
DIP-
30015 14 |omkopplare | OTKOPP- R |Avaser alla 10 0 |1024 |0
larens DIP-omkopplarna
instalining

*V = Ej permanent minne, NV = Permanent minne
**) Kod i formatet ”TT.XXXXXXX.YYYYYYY” (16-bitars kod)
ddr TT ar typ, 0 = version, 1 = forhandsversion, 2 = beta, 3 = alfa
XXXXXXX ir ett huvudversionsnummer
YYYYYYY dr numret pa en mindre version
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Tabell 9 Ingingsregister, lisdtkomst (funktionskod 04)

Start Fabriks-
Register adress Namn Beskrivning| R/W|Kommentar Minne* |Min [Max |instéll-
ning
0 = Normal drift
1 = Avfrostning
2 = Renblésning
4 = Testknapp
. Faktiskt 8 = Remtest
80016 15 Jlage driftiage R 116 = Fel, men ¢ 0 1256 |0
spanningsfel
32 =
Spanningsfel
64 = Stillastdende
30017 16 |signal |SyrsignaV | g | Styrsignali v |o |100 |o
%-inst. procent
Instrém il Instrém hamtad
30027 26 |Strém stro R |avmotorn; 1= v [0 [10000|0
motor
1mA
Ingéende Motorns
30028 27 |Effekt effekt. Motor| R |strémférbrukning; \ 0 |500 |O
(W) 1=1W
Ingéende DC-
30029 og |PC- |PClank- R |Pusspanning il v |o l400 |o
spanning | spanning (V) motorn;
1=1V
Antal Antal dagar som
80030 29 | Oper driftdagar R motorn varit i drift NV 0 655350
Inspanning Ingéende AC-
30031 | 30 |vaive |M R |Spanning til v lo |40 |o
drivsystem enheten;
V) 1=1V
Ingéende
30032 | 81 |pdive |STeKI- R |Drivsystemets v lo |s00 |o
drivsystem stromforbrukning
W)
30034 | 33 |Totalalarm Eﬁ't antel | g |Totatt antal larm NV |0 |65535|0

*

V = Ej permanent minne

NV = Permanent minne
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Tabell 10  Registerminne, lis-/skrivitkomst (funktionskod 03, 06)

Start Fabriks-
Register adress Namn |Beskrivning |R/W [Kommentar Minne*|Min |Max |install-
ning
Beror pa DIP 5.
DIP 5 =0 ger
Stéller in/ 0 = medurs
40003 2 |Dir avlaser R/W |1 = moturs 0 1 0
motorriktning DIP 5 =1 ger
0 = moturs
1 =medurs
Varvtalsvariation
40007 6 |Config |Linjarisering | | O~ linidr variation NYARORE 1
1 —icke-linjar
variation
0 = Inget fel/Aterstall
fel
1 =Underspénnings-
fel
Laser/ 2 = Overspannings-
aterstéller larm fel
4 = Remfel
40008 7 |Larm Aterstall larm  |R/W |8 = Overlastskydd vV |0 655350
genom att 16=Kortslutning/
skriva O till jordfel
registret. 32=Fel pa extern
rotationsvakt/
trasig rem
64=Timeoutfel for
Modbus
Kompensering, '
Comp o Kompensering, 1
40010 9 E1 1 (&E % signal) |R/W (5 % signal) [%*10] NV |0 1000 |2
[%*10]
Kompensering, )
Comp o o Kompensering, 2
40011 10 E2 20(10 % signal) |[R/W (10 % signal) [%™10] NV |0 1000 |5
[%*10]
Kompensering, )
Comp o o Kompensering, 3
40012 11 E3 3(15 % signal) |R/W (15 % signal) [%™10] NV |0 1000 |9
[%*10]
Kompensering, '
Comp o o Kompensering, 4
40013 12 E4 4(?0 % signal) |[R/W (20 % signal) [%™10] NV |0 1000 |15
[%*10]
Kompensering, )
Comp o o Kompensering, 5
40014 13 E5 E{))(?S % signal) |[R/W (25 % signal) [%™10] NV |0 1000 |23
[%*10]
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Tabell 10  Registerminne, lis-/skrivitkomst (funktionskod 03, 06)

Start Fabriks-
Register adress Namn |Beskrivning |R/W |Kommentar Minne*|Min [Max |install-
ning
Kompensering, .
Comp o o Kompensering, 6
40015 14 E6 ?%Eioo]@ signal) |R/W (30 % signal) [%*10] NV |0 1000 |33
Kompensering, '
Comp o o Kompensering, 7
40016 15 E7 ;/?150]/0 signal) |R/'W (35 % signal) [%*10] NV |0 1000 |47
Kompensering, )
Comp o o Kompensering, 8
40017 16 E8 ?:/(f?of signal) |R/'W (40 % signal) [%™10] NV |0 1000 |66
0
Kompensering, )
Comp o o Kompensering, 9
40018 17 E9 ?%511150]@ signal) |R/'W (45 % signal) [%*10] NV |0 1000 |91
Kompensering, '
40019 | 18 g%“p 10 (50 % R/W E%T/pi?sfg;g[{;/l?O] NV [0 [1000 [122
signal) [%*10] °S9 °
Kompensering, )
40020 19 g1o1mp 11 (55 % RW é%r?/pzri’ss;?%uo] NV |0 |1000 |159
signal) [%*10] o Signai) 176
Kompensering, )
40021 20 %O;”p 12 (60 % R/W g%rg/pi?ﬁfg;%lfo] NV |0 |1000 [199
signal) [%*10] °Si9 °
Kompensering, '
a0022 | 21 |ZO0P |ige5% R (’jgf;/pi?ifgb”%fo] NV [0 |1000 |248
signal) [%*10] °S9 °
Kompensering, )
40023 | 22 gf;”p 14 (70 % RW E;%T/pzri’ssg;%lfm NV |0 |1000 |296
signal) [%*10] o signay L7
Kompensering, )
40024 | 23 gfg”p 15 (75 % R/W E;%T/pi?ssg;[gﬁf()] NV |0 |1000 |351
signal) [%*10] 0819 ?
Kompensering, '
40025 | 24 gfg”p 16 (80 % R/W (ggrg/pi?srfgb”%l?o] NV [0 [1000 |408
signal) [%*10] °S9 °
Kompensering, )
40026 | 25 gf;”p 17 (85 % R/W é%r?/pzri’ss;?%lzo] NV |0 [1000 |497
signal) [%*10] o signay L7
Kompensering, )
40027 | 26 gfé”p 18 (90 % R/W g%rg/pi?ﬁfg;%lfo] NV |0 |1000 |620
signal) [%*10] 0819 ?
36 Inbyggda funktioner CG Drives & Automation 01-6048-01r3




Tabell 10  Registerminne, lis-/skrivitkomst (funktionskod 03, 06)

Start Fabriks-
Register adress Namn |Beskrivning |R/W [Kommentar Minne*|Min |Max |install-
ning
Kompensering, .
40028 | 27 gfg"o 19 (95 % RW g;rg/pz?ﬁfg;[gﬁo] NV |0 |1000 |800
signal) [%*10] °Si9 °
Kompensering, '
40029 | 28 Egénp 20(100%  |R/W E%rgrj/e”ssie;'gﬁ[jg o NV [0 [1000 1000
signal) [%*10] °si9 ?
Staller in/ ? - .Erje :f;“ige
400831 30 |Test |aviaserenheten|RW |~ g v oo |1 0
. i Samma funktion som
i testlage
testomkopplare
Styrsignal/%- Styrsignal via
40034 33 |[Ctrl inst. R/W MODBUS vV |0 1000 |0
40035 34 |Adress |Adress R/W |Slav-ID NV |1 256 |30
Baud fér Modbus.
Baud for Endast lasning
40036 35 |Baud Modbus R Baud dividerad med NV |96 (192 |96
100, t.ex. 96, 192,
384, 576, 1152
Modbusparitet
Skrivskyddad
40037 36 |Par Paritet R 0=N NV |0 2 0
1=E
2=0
Anger stoppbitar for
Stopp . Modbus
40038 37 bitar Stoppbitar R 0 = en stoppbit U/NV |0 1 0
1 = tva stoppbitar
Aktivera/
40040 39 Ayfrost— |nakt|verla RAW 0 = Normal erﬂ v o ’ 0
ning avfrostnings- 1 = Avfrostning
lage
Fabriksinstéllning ar
Ange 6nskat 0, dvs. motor i
testvarvtalirpm normal drift. Nar
Motor (motor) vardet skrivs till
40046 45 |Testvarv R/W ) ) . vV |0 500 |0
Obs: Endast registret inaktiveras
tal . - .
for testning av alla andra funktioner
motorn och motorn kérs med
angivet varvtal.
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Tabell 10  Registerminne, lis-/skrivitkomst (funktionskod 03, 06)

Start Fabriks-
Register adress Namn |Beskrivning |R/W |Kommentar Minne*|Min [Max |install-
ning
40047 46 Min Minimivarvtal RAW Minimivarde for NV a4 500 |4
varvtal | (rpm) varvtalet
Kyla o s
40048 | 47 |varme |H29eTOrkvia g,y 10 =Kyllage v o |1 0
- eller véarme 1= Varmelage
lage
Maximalt varvtal for
motorn bestdms har Ber.
Maximivarvtal i vid varmelége. pa
40049 48 |Maxheat{varmelage R/W | Endast aktiv nar DIP NV |0 inst.  [500
(rom) 1-4 alla &r OFF och for DIP
med Modbus 1-4
aktiverad.
Maximalt varvtal for
motorn bestdms har Ber.
. , vid kyllage. pa
40050 | 49 |Maxcool m;’rg"gfr‘rﬁ?' '"|RW |Endast aktivnarDIP | NV [0 inst. |500
ylage b 1-4 alla &r OFF och for DIP
med Modbus 1-4
aktiverad.
0 = éterga till normal
Force drift
40051 50 Stop Stoppa motorn|R/W 1= framtvingat stopp vV |0 1 0

av motorn.

*

V = Ej permanent minne

NV = Permanent minne
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3.11 Inbyggd konfigurerbar icke-linjaritet

Drivsystemet har en inbyggd funktion som definierar ett icke-linjirt och i andra
hand ett linjare forhdllande mellan styrsignalen och virmevixlarens verknings-

grad i stdllet for att ha en rotationshastighet som ar proportionell mot styrsigna-
len. Detta ger goda forutsiteningar for stabil temperaturreglering.

Tabell 11 Icke-linjirt varvtal.

Styrsignal Processboérvarde Motoraxelns varvtal*
% % rpm
0 1,6 4
5 1,6 4
10 1,6 4
15 1,6 4
20 1,6 4
25 2,3 11

30 3,3 16
35 4,7 23
40 6,6 33
45 9,1 45
50 12,2 61
55 15,9 79
60 19,9 99
65 24,8 124
70 29,6 148
75 35,1 175
80 40,8 204
85 49,7 248
90 62 310
95 80 400
100 100 500

*) Med DIP 1-4 instilld pd OFF
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Tabell 12 Styrsignaler och varvtal

Styrsignal Renblasning Maximalt varvtal
0-10V 0,5-0,6 V 10,0V
2-10V 25V 10,0V

0-20 mA 1,0mA 20,0 mA
4-20 mA 5,0mA 20,0 mA

Obs! Ett litet hysteresintervall anvands for att undvika att styrenheten
stélls in pa att vaxla mellan lagena Renblasning och Normal drift (forhindra
hoppande mellan lagen).
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4. Fels6kning

4.1 Larmtillstand, orsaker och atgarder

Kontrollera att:

* utrustningen har installerats korrekt, det vill siga att kablarna dr limpligt
skalade, att inga kablar sitter lost osv.

* styrenhet och motor har motsvarande storlekar.

* DIP-omkopplarna ir ritt instillda innan enheten slis pa. Stromkablarna far
inte buntas ihop med t.ex. RS485-kablar eller analoga kablar f6r att undvika
EML

Det gar alltid att testkora drivsystemet med testomkopplaren pa styrkortet, se
Fig. 5, sidan 16 och Fig. 6, sidan 17. Brytaren har tva fasta ligen. Nir den ir i
det 6vre liget accelererar motorn till maximalt varvtal oavsett styrsignal, utan
den styrs av DIP 1-4. Nir testomkopplaren ir i det nedre ldget stills
rotationshastigheten in av styrsignalen.

Om nigot av foljande uppticks ska diagnostik goras for att ritea till felet.

*  Motorn nir inte den avsedda hastigheten.

*  Hogt ljud frin motorn vid drift vid reducerad hastighet.
* Hog motorhastighet och hogljudd drift.

*  Motorn bérjar inte rotera.

* Styrenheten loser ut och LED-lamporna indikerar dverlast omedelbart efter
start utan att virmevixlaren ir ansluten.

*  Styrenheten l6ser ut och LED-lamporna indikerar kortslutning omedelbart
efter start utan att virmevixlaren ir ansluten.

Diagnostik:
1. Kontrollera kabelanslutningarna.

2. Om anslutningarna ir korrekta, byt ut enbart motorn och kontrollera
prestandan.

3. Om presatandan inte ir ok, byt ut styrenheten.

4. Gor en motordiagnostik, om prestandan fortfarande inte 4r ok efter att ha
bytt ut bide motor och styrenhet.
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Motordiagnostik:
1. Koppla ifrin spanningsmatningen till EMX-B-enheten och ta bort alla
anslutningarna.

2. Mit motorresistansen med en digital multimeter. Virdena ska
overensstimma med virdena i Kapitel 5.1 sidan 46. Eventuella avvikelser
indikerar att motorn ir skadad.

3. Kontrollera dven konduktiviteten mellan varje motorfas och PE-kabeln. Det
ska inte finnas nigon konduktivet hir.

Om motorn inte ndr maximalt varvtal eller om den inte reagerar pa styrsignalen,
kontrollera DIP-omkopplarna. Om virmevixlaren roterar 4t fel hill, indra
instillning for DIP-omkopplare 5.

Om styrenheten ska bytas ut méste hela styrenheten inklusive kretskort bytas ut.

VARNING!

Det finns spanning kvar i systemet under fem minuter efter att
natspanningen har kopplats ur. Installningarna for
testomkopplaren och DIP-omkopplarna far endast dndras efter
att natspanningen har kopplats fran.

Obs! Styrenheten maste startas om nar DIP-omkopplarna har
' andrats for att aktivera de nya installningarna.
[
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Tabell 13 Larmtillstind, mojliga orsaker och dtgirder

Larm-

indikering

Lysdiods

indikering Mojlig s
Langsamt blin- orsak Atgard
kande = ungefar en

blinkning/sek

Snabbt blinkande =

ungefar 10 blink-

ningar/sek

- Om motorn inte gar och den grona lysdioden
blinkar langsamt, kontrollera drivsystemet
med testomkopplaren.

. . Motorn bér accelerera till maximalt varvtal.
Grén lysdiod - . . .

. . Renblasning/ Om motorn inte accelererar till maximalt
blinkar lang- . . w . N
samt lag styrsignal varvtal nar testomkopplaren aktiveras ar felet

externt.

- Finns en styrsignal mellan plint 36(+) och
35(-)?

- Har + och - kastats om?

- Motorskyddet har aktiverats pa grund av for
hog last. Kontrollera att motorkablarna ar ratt
ansluta, se avsnittet om montering/
anslutning.

Overlast/ - Kontrollera éven att rotorn l6per fritt och att
Réd lysdiod ar rotor och remskiva har ratt diametrar. Om fel
= motor- ; .
tand skydd remskiva har monterats, byt remskiva eller

andra maxvarvtal med DIP-omkopplare 1 till 4
enligt kapitel 3.9.2 sidan 30.

- Om felet kvarstar, utfér en motordiagnostik.
Byt ut motorn om det ar fel pa den. Om felet
inte finns i motorn, byt ut styrenheten.

Réd och grén
lysdiod blinkar
langsamt och
omvaxlande

Overspénning
Underspanning

Matningsspanning ar hogre an 260 Ve
Matningsspanningen ar lagre an 180 V¢
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Tabell 13 Larmtillstind, mojliga orsaker och dtgirder

tand och rod
lysdiod &r slackt

efter rembrott
pagar

Larm-
indikering
Lysdiods
indikering Mojlig s
Langsamt blin- orsak Atgard
kande = ungefar en
blinkning/sek
Snabbt blinkande =
ungefar 10 blink-
ningar/sek
R6d och grén . - Koppla bort spannmgsmatnmgen,ﬂkontrolle.r.a
. > Jordfel i motorkabelns anslutning och att ratt motor ar
lysdiod blinkar . . .
motorn/ inkopplad. Om felet kvarstar, utfér en
snabbt L . .
och omvéx- kortslutning i motordiagnostik.
lande motorn - Byt ut motorn om det &r fel pa den. Om felet
inte finns i motorn, byt ut styrenheten.

. . - Varmevaxlarens rotor roterar inte, kontrollera
Réd lysdiod .

. Intern drivremmen.
blinkar snabbt ) . ) ..

. rotations- - Om en intern rotationsvakt anvands,

och gron lys- o .

e n vakt kontrollera att rotor eller remskivor inte &r
diod &r slackt .

mycket sma.

Fel pa extern rotationsgivare;

- Kontrollera om den externa rotationsgivaren
fungerar och levererar korrekta pulser.

- Kontrollera rotationsgivarens funktion:
anvand en multimeter mellan plint 31 och 32,

Réd lysdiod Externt korrekta givarmatt ar:
blinkar . NO-givaren visar > 8 Vpc & < 12 Vp¢
.. | rotations- . .
snabbt och gron NC-givaren visar < 1 Vp¢
s e vakt N .
lysdiod ar tand nar magneten passerar givaren.

- Kontrollera om den externa rotationsgivaren
ar korrekt ansluten.

- Nar DIP 6 star i laget for extern
rotationsgivare (UPP) och ingen anslutning
finns pa plint 31 och 32 aktiveras detta larm.

Gron lysdiod &r | Test for att soka) Detta ar inte ett larmtillstand. Signalen visar att

ett internt UltraRotoSense™-remtest pagar.
Mer information finns i kapitel 3.3.1 sidan 24.
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Tabell 13 Larmtillstind, mojliga orsaker och dtgirder

Larm-
indikering

Lysdiods
indikering Méjlig
Langsamt blin- orsak
kande = ungefar en
blinkning/sek
Snabbt blinkande =
ungefar 10 blink-
ningar/sek

Atgard

Om ingen kommunikation sker under langre tid
an 60 sekunder tdnds den gula lysdioden. Sa
snart kommunikationen aterupptas borjar
lysdioden blinka per mottaget Modbus-
telegram.

Gul lysdiod ar | Timeoutfel
tand for Modbus
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5. Underhall

VARNING! Det finns spanning kvar i systemet i upp till fem
minuter efter att natspanningen har kopplats ur.
Installningarna for testomkopplaren och DIP-omkopplarna far
endast andras efter att natspanningen har kopplats fran.

Motor och styrenhet kriver i normalfall inget underhall. Vi rekommenderar
dock att vissa saker kontrolleras med jimna mellanrum.

* Kontrollera externa ledningar, anslutningar och styrsignaler.
* Kontrollera anslutningar fér nit- och motorkablar

Forebyggande underhill kan optimera produktens livslingd och sikra en
problem- och avbrottsfri drift.

Mer information om underhdll fir du genom att kontakra servicepartnern for
CG Drives & Automation.

5.1 Motordiagnostik

* Koppla bort spinningsmatningen.
*  Koppla bort motorkablarna fran styrenheten.

Mit motorresistansen mellan R—Y, Y-B och B—R. Virdena ska vara ca 140 ohm
for EMX-B15, ca 40 ohm for EMX-B25 och ca 28 ohm fé6r EMX-B35.
Resistansen fir inte avvika mer in 10 ohm mellan faserna. Kontrollera ocksi
isoleringsresistansen mellan de slutna R-, Y- och B-utgingarna och motorchassit
for ate verifiera att det inte foreligger kortslutning mot skyddsjord.

Obs! Nar isoleringsresistansen ska kontrolleras ar det viktigt att
motoraxeln vrids langsamt (minst ett helt varv) for att méatningen ska bli
korrekt.
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6.

Tekniska data

tur

EMX-B15 EMX-B25 EMX-B35
Utgangsdata
Rotationshastighet 4-500 varv/min
0,8 Nm vid 500 2,0 Nm vid 500 3,0 Nm vid 500
. ) varv/min varv/min varv/min
Mérkvridmoment 1,3Nmvid 300 | 3,3Nmvid 300 | 5,0 Nm vid 300
varv/min varv/min varv/min
Kontinuerlig effekt 42 W 100 W 160 W
Start/max moment 1,8 Nm 4,8 Nm 7,5 Nm
Rotationsriktning Valbar
Renblasningslage Inbyggda funktioner
Motorskydd Inbyggda funktioner
Larmutgang Vaxelkontakt, max 3 A, 230 Vj eller 24VDC
Indata
Natspanning 230 VAC 15 %, 50/60 Hz
Max sakringsstorlek 4A 6A 6 A
Maximal strom 1,0A 3,0A 3,0A
] 0-10 Vpe, 2-10 Vp/0-20 mA, 4-20 mA
Styrsignal 10 kQ potentiometer.
Allméanna data
Kapslingsklass IP54
Vikt, styrenhet 0,5 kg 1,5 kg 1,5 kg
Vikt, motor 4,5 kg 6,0 kg 8,0 kg
Omgivningstempera 40 till +40 °C

EMC, storning

SS-EN 61800-3

Standarder

EN 61000-6-3:2004/6100-6-4, A1:2012Produktstandard for

EMC

EN 6100-6-2 EMC, stérning

EN 61800-5-1:2007 Elektrisk, termisk och mekanisk sakerhet

Kabeltyp

Motorkabel: Isolerad med 3 individuellt isolerade ledare
0,5 mm2 + PE- 2,5 mm2 med krympkabelskor av stifttyp.
Givarkabel: 5 ledare - 0,75 mm2 med krympkabelskor av

stifttyp.

Kabellangd - 2 500 mm.

Kabelgenomforingar

2 st. M12-
genomféringar
(motor)

1 st. M20 och 4 st.
M16-genomféringar
(styrenhet)

2 st. M12-genomfori

2 st. M20 och 3 st. M16-genomforingar

(styrenhet)

ngar (motor)
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6.1 Matt

6.1.1  Styrenheter
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Fig. 12 Mirt, EMX-BI5 styrenbet (mm).
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Fig. 13 Min, EMX-B25/35 styrenbet (mm).
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6.1.2 Motorer

F
K2 @%F w )
X
K1 FA
FC J S
I U
FB
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O @)
LA
—
H @® @
—'-J M A

Fig. 14 Mart, motor

Tabell 14 Matt for motor, mm.

EMX-B F FA FB FC H HA | HB | HD
15 88 96 10 66,9 | 25 | 130 | 138
25 82 7 | 759 | 25 | 147 | 159
140 | 12
35 109 90 | 3,0 | 222 | NA
EMX-B K KL | K2 L LA LC ™M
15 . 20 | 114 | 37 | 153 | 110
14
25 40701 2 1156 | 39 | 180 | 160
35 5 142 | 42,5 | 2384 | 177
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6.2 Artikelnummer

Art. number Beskrivning

01-5731-00 Motor EMX-B15

01-5732-00 Motor EMX-B25

01-5733-00 Motor EMX-B35

01-5762-00 Styrenhet EMX-B15

01-5764-00 Styrenhet EMX-B25

01-5766-00 Styrenhet EMX-B35

01-3549-00 Rotationssensor med magnet M12 x 35 mm

CG Drives & Automation 01-6048-01r3 Tekniska data
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Bilaga

7.

Anslutningsetikett
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Fig. 15 Anslumn
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7.2  Etikett pa framsidan

¢ | A CG Product
GRON GREEN GRUN @ ROD RED ROT

Langsamt blinkande - Renblasningsdrift Snabbt blinkande - Rotationslarm
Snabbt blinkande - Drift Lyser - Overlast

Slowly flashing - Cleaning operation Fast flashing - Rotation alarm
Fast flashing - Operation Lit - Overload
Langsam blinkend - Reinigungsbetrieb Schnell blinkend - Rotationsalarm
Schnell blinkend - Betrieb Leuchtet - Uberlast

GUL YELLOW GELB

VARNING! WARNING! ACHTUNG! Blinkar - Modbus
Bryt spanningen innan locket 6ppnas Flashing - Modbus
Turn off supply before removing cover

Gerit vor dem Offnen vom Netz trennen Blinkend - Modbus

Fig. 16 Etikett pa framsidan
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