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Energiatervinning

Kopplingsanvisningar VVX-2 - VVX-4 vid byte till EMX-R
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Figur 4 Kopplingsschema

Tabell 5:  Styrsignalsinkoppling och lla byglingar 7 33
Styrsignal Styrplint Bygel
010V 7-8 = 8 34
210V 7-8 A
0-20V 6-8 &
4-20 mA 7-8 A+B 17 42
0-20 mA 7-8

: 18 43

Tabell 6:  Drivsystemets driftfall vid olika styrsignaler

Styrsignal Renblasning Frén m::nt’m max Max. varv
010V 015V 1,59,7V >9,7V
2-10V 03V 39,7V >9,7V
0-20V 03V 3194V >19,4V

4-20 mA 0-6 mA 6-19,4 mA >19,4 mA
0-20 mA 0-3mA 3-19,4 mA >19,4 mA




